Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.

D 00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y SiTprzepisy dotycgce wykonania i odbioru
zwiazanych z budowdrogi KDD.52 wSwigtej Lipce.

1.2.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.

Zakres robé6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogéine wspoélne dla robét etypgh nizej
wymienionymi specyfikacjami:

A. Dziat og6lny

D-M-00.00.00. Wymagania ogolne

D-01.00.00.
D-01.01.01.
D-01.02.04.
D-02.00.00.
D-02.01.01.
D-04.00.00.
D-04.01.01.
D-04.02.01.

B. Specyfikacje Techniczne
Roboty przygotowawcze
Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i pankivysokdciowych
Rozbidrki elementow drog
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
Wykonanie wykopow
Podbudowy
Profilowanie i zggzczeniem podia.
Warstwy odcinge

D-04.04.02b. Podbudowa z mieszanki kruszywa nigzaviego

D-05.00.00.
D-05.03.23.
D-06.00.00.
D-06.01.01.

Nawierzchnie

Nawierzchnie z kostki betonowej
ROBOTY WYKONCZENIOWE
Umacnianie skarp

D-08.00.00. Elementy ulic

D-08.01.01. Krawzniki betonowe

1.4. Okrélenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpuijgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, négldrty budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-
uytkows (drog)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przgijézrzeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczangudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi ugdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Drogatymczasowa (moiava) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdonachu pojazdow

obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugcia po jego
zakfczeniu

1.4.5. Dziennik budowy - opatrzony pieck Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizgtu
cy do notowania wydarzeaistniatych w czasie wykonywania zadania budoaggn rejestrowania
dokonywanych odbioréw rob6t, przekaagia polecg i innej korespondencji technicznej paaizy
Ikynierem, Wykonawgi Projektantem.

1.4.6. Jezdnia - €x¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przek@mwawe, upowaniona do kierowania robotami i do
wysipowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczem i chodmiki zatok

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawidni wraz ze sposobem ich petenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lubegz wykopu, ktéra jest ograniczona koeotrogi i skarpami rowow.

1.4.11. Koryto — element uformowany w korpusiegirwym w celu utéenia w nim konstrukcji nawierzchni

1.4.12. Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztofiepy.

1.4.13. Kosztoryslepy - wykaz robét z podaniem ich dlo (przedmiar) w kolejnéci technologicznej ich

wykonania.
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1.4.14. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Kierownikaj@&ktn rejestr z ponumerowanymi stronami
staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow
i ew. dodatkowych zaznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez

Kierownika Projektu.

1.4.15. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorinadawcze, zaakceptowane przez Zamae&gjo,
niezédne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwihzanych z ocenjakosci materiatdw oraz
robét.

1.4.16. Materiaty - wszelkie tworzywa niezimne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami, zaakceptowane prreyriera.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwiggly do przejmowania i rozktadania ofggen od ruchu
na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) warstwscieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddagepbrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) warstwa wiaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvy $cieralry a podbudow, zapewniajca
lepsze roztenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) warstwa wyréwnawcza - warstwazgha do wyrdéwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu ist-
niejcej nawierzchni

d) podbudowa - dolnagéz nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa rixm sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) warstwa ogiszagca — warstwa stigca do odprowadzenia wody przedosgtej st do nawierzchni

f) warstwa mrozoochronna — warstwardjtgtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchnigrze
skutkami dziatania mrozu

1.4.18. Niweleta - wysokaiowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi
drogi.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodiéo zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
j8éli przedziat tolerancji nie zostat olleny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwycza-
jowo dla danego rodzaju robét budowtzn.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramigzymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pasgbwy mae réwniez obejmowa teren przewidziany do roz-
budowy drogi i budowy wdzea chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowa-
nymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy,Zgy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.22. Polecenie Kierownika Projektu - wszelkidecenia przekazywane Wykonawcy przez Kierownika
Projektu, w formie pisemnej, dotyoz sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna kyrfina lgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.24. Przedsiziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow gdéofoenych trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pajczenia.

1.4.25. Rysunki - ¢&¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligacharakterystyki wymiary
obiektu ¢dgcego przedmiotem robat.

1.5. Ogdlne wymagania dotyge robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jé&kah wykonania oraz za ich zgodid@ dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhiyadministracyjnymi, wspotredne punktéw gtéwnych
trasy, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokuaegirprojektowej i dwa komplety ST. Dane dotyce osnowy
geodezyjnej poziomej i wysokoiowej oraz punktdw granicznych najepobra z wiasciwego Powiatowego ©odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Po fazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczy i utrwalnkty
gtowne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtd@a ochron znakéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone mreaddezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtakogzt.

1.5.2.  Zgodnéc rob6t z dokumentagjprojektove i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczie dodatkowe dokumenty przekazane przez
Kierownika Kontraktu Wykonawcy stanosvezesé¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione wdhojednym z
nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotKierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich amiub poprawek.
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W przypadku rozbinaosci, opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabglzgodne z DokumentacProjektows i Specyfikacjami
Technicznymi.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w ST powinnyéywazane za wart&i docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
powinny by jednorodne i wykazywabliska zgodnad¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
powinny przekraczadopuszczalnego przedziatu toleranciji.

Jezeli przedziat tolerancji nie zostat okteny w dokumentacji projektowej i w ST to najeprzyjaé
przecktne tolerancje, zaakceptowane zwyczajowo dla danedgaju roboét.

Jereli zostata okrdona wartd¢ minimalna lub warté maksymalna tolerancji albo obie te wddio to
roboty powinny by prowadzone w taki sposéb, aby cechy tych matendid elementow budowli nie znajdowahg si
w przewaajacej mierze w pobfiu wartagci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nig\8 petni zgodne z dokumentaqgjrojektovs lub ST, ale
osignicto mazliwa do zaakceptowania jakbelementow budowli, to krynier maze akceptowétakie roboty i
zgodzt sig na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiepiiigcenia od ceny kontraktowej, zgodnie z
ustaleniami szczegétowymi kontraktu lub ST.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nigw petni zgodne z dokumentagprojektows lub ST, i wpltyreto to na
niezadowalajcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty i roboty miEstan zaakceptowane przezzyniera. W
takiej sytuacji elementy budowli powinny dyiezwtocznie rozebrane i zaptone innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBuyd w okresie trwania realizacji
Kontraktu & do zakdczenia i odbioru ostatecznego Robat.

Przed przyspieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Kierownik&rojektu do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zardem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobot w
okresie trwania budowy. W zateosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewsgay ten sposéb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzieh i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki zapory i inne udzenia zabezpieczgje powinny by akceptowane przez Kierownika
Projektu.

Fakt przysfpienia do robét Wykonawca powinien ob¥g& publicznie przed ich rozpogaiem w sposéb
uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez urnézenie w miejscach i ikgiach okrélonych przez layniera
tablic informacyjnych. Tr& tablic informacyjnych powinna Byzatwierdzona przez Kierownika Projektu. Tablice
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje gize wigczony w Cen
Kontraktowg.

1.5.4. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W szczegolnéci Wykonawca powinien zapewnspetnienie nagpujacych warunkow:
a) Miejsca na bazy, magazyny, skiadowiska i wgreme drogi transportowe powinny djak wybrane, aby
nie powodowazniszczé w srodowisku naturalnym.
b) Powinny zostapodgte odpowiednigrodki zabezpieczage przed:
zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyitgmaliwami, olejami, materiatami bitumicznymi,
chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrzanmyitgazami,
przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
mozliwoscig powstania pzaru
c) Praca sprtu budowlanego azywanego podczas realizacji rob6t nieza@owodowd zniszczé w $ro-
dowisku naturalnym.
d) Materialy stosowane do robot nie powinny zawiesldadnikdw zagrzajacychsrodowisku, o natzeniu
przekraczagym dopuszczalne normy.
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizaapo6t norm, okrélonych w odpowiednich przepisach
dotyczcych ochronyrodowiska obeizaja Wykonawe.
Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie mdmy¢ zanieczyszczane w czasie robot.
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Wody odprowadzone z terenu rob6t powinny bgzyszczane przez filtracj osadniki, albo inne uggizenia, ktére
redukuj zawarté¢ pytéw i innych zanieczyszcaev odprowadzanych wodach do poziomu niekszego od
wystepujacego w naturalnych zbiornikach i ciekach wodnyahktbrych g odprowadzane.

Wody powierzchniowe odptywgge z baz, magazynéw i sktadowisk materialtéw powibyyoczyszczone,
jezeli zawieraj sktadniki szkodliwe dla otoczenia, takie jak pybyeje, bitumy, chemikalia czy inne szkodliwe dla
srodowiska substancje.

Zbiorniki materiatéw nagdowych, olejow, bituméw, chemikaliéw i innych szlhod/ch dlasrodowiska
substancji powinny hiywykonane i obstugiwane w spos6b gwaragtyjnieprzedostawanieesmateriatow do
otoczenia.

Wykonawca ma obowzek sprawdzeniagtenia pytdw i zanieczyszcaedprowadzanych do
atmosfery w gsiedztwie wytworni mieszanek mineralno bitumicznyehrazie potrzeby wytwoérni innych
materiatdw. Raporty z kontroli zanieczyszézmosfery powinny byprowadzone na bigco i udosgpnione
odpowiednim wladzom.

1.5.5. Ochronna przeciwparowa

Wykonawca powinien przestrzegarzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca powinien utrzymywasprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaizch biurowych i mieszkalnych, magazynach oragzyreach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne powinny BBysktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgsem 0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaairem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nie mphy¢ dopuszczone dazycia.

Jezeli jakiekolwiek szkodliwe sktadniki mogtyby przesta sic z wbudowanych materiatéw do wdd powie-
rzchniowych lub gruntowych albo do powietrza to enetty takie nie mogby¢ stosowane.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wiekszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie budowle lub elementy budowli wykonanalkith materiatow powinny iyrozebrane wy-
konane ponownie z wdaiwych materiatow.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robdt powinny mieswiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostlk, jednoznacznie okéjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énodowisko.
Materiaty ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, apkaiczeniu robot ich szkodlivéé zanika (np.
materiaty pylaste) megby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawii@j powinien otrzymézgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia wedtug wacaw szczegotowych kontraktu i
zgodnie ze specyfikacjami, a ichyecie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiagy.

1.5.7. Ochronna wtasko publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochronny przed uszkodzeniem lub zniszcrenisndci publicznej i
prywatne;.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem niewdlgiwym prowadzeniem rob6t lub brakiem koniecznyclald# ze
strony Wykonawcy nagpi uszkodzenie lub zniszczenie whastiqpublicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzomtasna¢. Stan naprawionej wiasém powinien by nie gorszy i przed
powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za spowodawauszkodz# uzbrojenia terenu, ktérych pdienie byto
wskazane przez Zamawiaggo lub ich wiécicieli.

Wykonawca na podstawie informacji podanej przema@aiapcego, dotycgcej istniegcych uradzen
uzbrojenia terenu, powinien przed rozpgmem robdt zagigna¢ od ich widcicieli danych odnénie doktadnego
potozenia tych urzdzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przyspienia do robét w pobiu tych uradzen badz ich przetgenia, Wykonawca powinien
zawiadomé wiascicieli urzadzea i Inzyniera.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i adzeh podziemnych nie wskazanych w informacji dostarezon
Wykonawcy przez Zamawigego i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonarastan usunéte na koszt
Zamawiagcego. W pozostatych przypadkach koszt naprawygahdiVykonawe.

1.5.8. Ograniczenie ohgien osi pojazdéw
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Wykonawca nie mee wywa¢ pojazdéw o ponadnormatywnych od@niach osi na istniggych ani
wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w gliie granic terenu Budowy.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzeniawspdowane ruchem budowlanym i
bedzie zobowizany do naprawy uszkodzonych elementéw na wlasegtka spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglhie przestrzegawszystkie przepisy dotygze bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegdéléa Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni wszelkie ydzenia zabezpieczgje oraz sprg i odpowiedni odziez dla ochrony
zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywa w odpowiednim stanie ugdzenia socjalne dla personelu
prowadzcego roboty olgite kontraktem.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyzej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochreiRobot i za wszelkie materiaty i widzenia aywane do
Robot od Daty Rozpoegzia do daty wydania Potwierdzenia Zakaenia przez Kierownika Projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywat Roboty do czasu ostatecznego odbldirzymanie bdzie prowadzone w taki
sposo6b, aby budowla drogowa lub jej elementy bygagawalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. SieWykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Kierownika Projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W pirzegm
razie Kierownik projektu mae natychmiast zatrzynmaoboty.

2. MATERIALY

2.1.7r6dla uzyskania materiatéw

Zrodta uzyskania wszystkich materiatowdh wybrane przez Wykonawa wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem robat. Nie pgniej niz 3 tygodnie przedayciem materiat Wykonawca dostarczy Kierownikowi
Projektu wymagane wyniki baddaboratoryjnych i reprezentatywne prébki matenatdVv przypadku nie
zaakceptowania materiatu ze wskazanagata, Wykonawca przedstawi do akceptacji Kierowricojektu materiat
z innegozrodia. Zatwierdzeniérodta materialdw nie oznacza wszystkie materiaty z tegoddta kedg przez
Kierownika dopuszczone do wbudowania. Wykonawcaugdzany jest do prowadzenia bada celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob ggty spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pepu Robdét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych vdczapc w tozrodta wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowizany
dostarczy Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przedpmzzciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi dokumentazawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia KierownikoRiojektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziadd@a spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw z
jakiegokolwiekzrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie kosztywatym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inkeszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robat.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierowaricojektu. Wykonawca nieedizie prowadz
zadnych rob6t w obbie terenu budowy poza tymi, ktére zostalyszczegélnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjazrodet materiatéw dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnynbiowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni_materiatow

Wytwoérnie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Prajekt celu
sprawdzenia zgoddo stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiaPrébki materialdw mag byt
pobierane w celu sprawdzenia ich etavosci. Wyniki tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej
partii materialtdw pod wzgtlem jakdci.

5
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W przypadku, gdy Kierownik Projektuedizie przeprowadzat inspekcjwytwérni, kkdg zachowane
nastpujace warunki:
Kierownik Projektu bdzie miat zapewnian wspotpra¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw
czasie przeprowadzania inspekciji,
Kierownik Projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tycheéei wytwérni, gdzie odbywa
sie produkcja materialtdw przeznaczonych do reajizumowy.

2.4. Materialy nie odpowiadaje wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z placu budowy gtz
zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projel&li Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatow do innych rob6t,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycheriatow zastanie
przewartdciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni wszystkim materiatom warunkiegtiowywania i skladowania zapewnizg
zachowanie ich jaki i przydatndci do rob6t oraz zgodiié z wymaganiami poszczegélnych ST. Odpowiedziano
za wady materiatdw powstate w czasie przechowyweskéadowania ponosi Wykonawcazimier maze zezwolé
na inny sposob przechowywania i sktadowaniapaidany w ST lecz nie zwalnia to Wykonawcy z odpmlzialngci
za ewentualne powstate z tego tytutu straty. Skiaoe powinno b§ prowadzone w sposob udliviajgcy
inspekcg materiatow.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materigidwinny by po zak@éczeniu robot doprowadzone
przez Wykonawg do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowezgzKierownika Projektu.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jelli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigdupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kienika Projektu o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed iyciem materiatu, albo w okresie dbdzym, jali bedzie to wymagane dla bada
prowadzonych przez Kierownika Projektu. Wybranygaakceptowany rodzaj materiatu nie zedoyt p&niej
zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na wigciwosci wykonywanych rob6t. Spet uzywany do rob6t powinien iyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aizgcji robot,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu.; w prdiaabraku ustalew takich dokumentach spitzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Prajekt

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie robét zgodnie z zasadamistdngmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniami KierokaProjektu. w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. bhdwca powinien rownie
dysponowa sprawnym sprgem rezerwowym, umidiwiajacym prowadzenie robét w przypadku awarii sjuz
podstawowego.

Jezeli dokumentacija projektowa lub ST przewiglojozliwo$¢ wariantowego ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi KierdvenProjektu o swoim wyborze co najmniej 3 tygodnie
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Kierownika Projektu nie sgoby¢ pézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek spregt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw kontraktu,
zostan przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i miepuszczone do robét.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zoboazany do stosowania jedynie takig@todkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na wigiwosci wykonywanych rob6t i przewonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewmrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dlrgymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach KierokenProjektu , w terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca powinien dysponowaprawnymi rezerwowynirodkami transportu, unitiwiajacymi
prowadzenie robét w przypadku awarii podstawowdrcildkéw transportu.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powispgtni& wymagania dotycce przepisdw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegi na osie i innych parametrow technicznyStodki transportu
nie odpowiadajce warunkom kontraktu, na polecenie Kierownika &ktj. powinny by usunéte z placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétnie z warunkami kontraktu, oraz za jako
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,crazigodnéc z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob@zopoleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziakéaza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsoi wszystkich
elementéw Robo6t zgodnie z wymiarami ¢dmymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai
pismie przez Kierownika Projektu.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczeniu Robét
zostan, jesli wymaga tego ledzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawa wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyzeaia wysokéci przez Kierownika Projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngt.

Decyzje Irtyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdwét keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, dokumenfaojektowej i w ST, a take w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Kierownika Projektu uvedgli wyniki bada@ materiatow i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz
inne czynniki wptywajce na rozwzarg kwestk.

Polecenia Kierownika Projektu powinnydwykonywane nie pniej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu
przez Wykonawg, pod grdba zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tyfodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.Program zapewnienia jadd (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Kierdarirojektu
programu zapewnienia jagm, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeargia robot, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragaejwykonanie robét zgodnie z dokumenjagmjojektovs, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kiania Projektu.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizagj wykonania robo6t, w tym terminy i sposéb prowadaawbot

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét

- bhp

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakae terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementdéw robét

- system (sposOb i proceguproponowanej kontroli i sterowania jalk wykonywanych robot

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli
(opis laboratorium wiasnego lub laboratoriutdr&ému Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badafi)

- spos6b oraz forengromadzenia wynikéw badaf laboratoryjnych zapigipodw nastaw mechanizméw
sterujcych a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procestériologicznym
proponowany sposob i foerprzekazywania tych informacji Kierownikowi Projekt

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne

- rodzaje i ilé¢ srodkoéw transportu oraz wdzear do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw
lepiszczy, kruszyw itp

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw putet; ich wiasciwosci w czasie transportu

- sposob i procedgmpomiardw i badafi (rodzaj i eztotliwosé, pobierania prébek, legalizacja i sprawdzanie

urzdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robot

- spos6b pospowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakgi rob6t
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Celem kontroli robo6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby osigna¢ zatazons
jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézagc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne
do pobierania probek i balanateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zazgdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz rob6t zstetliwoscig zapewniajcg
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i ST. Minimalne
wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST lub w innych dokumentach kontraktowych.
Jezeli nie zostaty one okébone, to Wykonawca powinien ustajaeki zakres kontroli jest konieczny aby zapedvni
wykonanie robot zgodnie z kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projeldwiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglalymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Kierownik Projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych urzdzei laboratoryjnych spktu zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lebochbadawczych.
Jezeli niedocigniecia te g tak powane, ze mog wpltywat ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robot badanych materiatéw i dépiyje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaaiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statycznych metod pobierania probedstypeh na zasadzie
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla

Kierownik Projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawagdbie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowyelkl# pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez Kierownika
Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawo badé wykonywanych przez Kierownika Projektgda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeeyty przez Kierownika Projektu.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydh przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adkp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przygiieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju
miejscu i Terminie pomiaru lub badania. Po wykoogrmmiaru lub badania

6.5. Raporty z bada

Wykonawca powinien przekazyw&ierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikamideah jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod

Wyniki bada powinny by przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzediug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprolmyaf.

Wykonawca powinien przechowy@&ompletne raporty ze wszystkich badanspekcji, i udosfpniat je na
zyczenie Kierownikowi Projektu.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Kierownik Projektu po uprzedniej weryfikacji systa kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawc
moze ocenid zgodna¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawyaiwdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Kierownik Projektu mee pobierd prébki materiatu i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to kynier maze polect
Wykonawcy lub zled@ niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luttadkowych badaalbo mae
opiera si¢ wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i robét z dokumentagprojektovy i
ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnyaob dodatkowych bada pobierania probek poniesione zostan
przez Wykonawe.
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu nie dopygci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

certyfikat na znak bezpiearstwa, wykazujcy ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi

okrglonymi na podstawie Polskich norm, aprobat techmich oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw

technicznych
deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
Polslg Normy lub Aprobag Techniczig wydarn przez IBDiM, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nistanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktére spetnigjwymogi Specyfikaciji
Technicznej. W przypadku materiatéw, dla ktorycbsty § wymagane przez ST, kda partia dostarczona do robot
powinna posiadaatest okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posigdstesty wydane przez producenta, poparte w razieeiny
wynikami wykonanych przez niego bad#opie wynikow tych badapowinny by dostarczone przez Wykonagvc
Kierownikowi Projektu na jegayczenie.

Urzadzenia laboratoryjne i spyzkontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytworniactyImaszynach
powinny posiadawazng legalizac wydary przez upowznione instytucje.

Kierownik Projektu zdyskwalifikuje i nie dopeai do wycia jakichkolwiek urzdzen laboratoryjnych,
wytworni lub maszyn, ktére nie mgyvaznych wymaganych legalizaciji.

Materialy posiadagce atesty a uszizenia - wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie zéé
zostanie stwierdzona niezgodhach wiasciwosci z ST to takie materiaty lub wdzenia zostapodrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obganjacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy Terenu Budowy dad@ okresu gwarancyjnego. Odpowiedziathpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaaujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy powinny bylokonywane na bigco i powinny dotyczy przebiegu robaét,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy powinien bppatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwistaz stanowiska skbowego. Zapisy powinny ldyczytelne,
dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunygmbwinny by oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Kierownika Budowy.

Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

dat przekazywania Wykonawcy Terenu Budowy
dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej
uzgodnienie przez Kierownika Projektu programu rapenia jakdci i harmonogramoéw Rob6t
terminy rozpocecia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementéw Rob6t
przebiegu Robot, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu okresy i przycgymzerw w robotach
uwagi i polecenia Kierownika Projektu
daty zaradzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu
zgtoszenie i daty odbiorow Rob6t zand@jch ulegajcych zakryciu cgsciowych i kaicowych odbiorow
robot
9. wyjasnienia uwagi i propozycje Wykonawcy
10. stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdllnym w zygku z warunkami klimatycznymi
11. zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowe;j
12. dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania
Robét
13. dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot
14. dane dotycgce jakdci materiatdw pobierania prébek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem kto
je przeprowadzat inne istotne informacje o przebiegot
Propozycje uwagi i wygamienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowgdbprzedtazone
Kierownikowi Projektu do ustosunkowanig si
Decyzje Kierownik Projektu wpisane do dziennikalbwy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujeyniera do ustosunkowaniggsProjektant nie jest jednak
strorg kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robét.

ONoO~WNE

(2 Rejestr obmiarow
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Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwglgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzavsjednostkach przgfych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do
Rejestru Obmiaréw.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodnéci, orzeczenia o jaksi materiatdw,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad@&/ykonawcy i Zamawiagego lgda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jad@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny lyudosg¢pnione na
kazde zyczenie Zamawiagrego.

4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego
b) protokoty przekazania terenu budowy
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne
d) protokoty odbioru robét
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy ¢dla przechowywane na placu budowy w miejscu odpow@dabezpieczonym.
Zagirgcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowytls zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawione doaslgl na
zyczenie Zamawiafgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robé6t

Obmiar robo6t bdzie okrsli¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkastalonych w kosztorysie
ofertowym i ST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduiaieniu Kierownika Projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru co najmnigjahdni przed tym terminem.

Obmiar odbywa giw obecnéci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptacji. ki obmiaru leda
wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek lad lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaiczenia wszystkich robét. Bline dane zostarpoprawione wg
instrukcji Kierownika Projektu.

Obmiar gotowych robotdzie przeprowadzony z eztasciag wymagag do celu miesgicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie olaym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonaw&ierownika
Projektu.

7.2. Zasady oké&ania ilosci robét i materiatdéw

Dhugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowej. Jéli Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Robo6t nie wymagaggo inaczej , objosci beda
wyliczone w ni jako dtug@é pomnaona przezredni przekréj. lléci, ktoére maj by¢ obmierzone wagowo ¢hia
wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@p&cyfikacji Technicznej.

7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolgitglzraakceptowane przez
Kierownika Projektu. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadnlzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe powinny byrzez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaan
robét.

7.4. Wagi i zasady w&nia

Wykonawca zainstaluje odpowiednie wagi wdioi w miejscach zaakceptowanych przez Kierownika
Projektu. Wagi bdg posiada wazne swiadectwa legalizaciji.
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7.5. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem robo6t, azeakv przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegaggych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhéz kkda wykonywane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W raréku miejsca szkice medpy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjgi obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z &vemika Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru, do-
konywanym przez lryniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbiorowi czsciowemu

c¢) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu powinien Kydokonany w czasie umliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego pospu robot.

Odbioru robdét dokonuje Kierownik Projektu .

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deBaika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbidgdzie przeprowadzony niezwiocznie niezpiej jednak ni w ciggu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budoywgwiadomienia o tym fakcie Kierownika Projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na pods@adokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji z
dokumentagj projektov, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t wraz z ustaleniem nateego
wynagrodzenia. Odbioru egciowego rob6t dokonuje sivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robét dokonuje Kierownik Projektu .

8.4. Odbiér ostateczny rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robdt w odniesieniu do ictédio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakéaczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadenmi@m na gimie o tym fakcie Odbioru rob4t dokonuje
Kierownik Projektu .

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w warunkach kontraktu. Guathirobo6t dokonuje
Kierownik Projektu .Zakfaczenia robét i przyciu dokumentéw, o ktérych mowa w pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego robét dokonuje komisja wyzoaa przez Zamawigiego przy udziale Kierownika
Projektu i Wykonawcy. Komisja dokoraga odbioru robdt dokonuje ich oceny jakmwej na podstawie
przedtaonych dokumentdéw wynikéw bafla pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z
dokumentagj projektow i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizac ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania relzopetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerywa swoje czyicid ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komigg jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatagjektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wlszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéseo ruchu, komisja dokonuje paten, oceniagc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokét odbioru ostatecznego
robé6t sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohparny przygotowanastpujace dokumenty:
1. Dokumentagj Projektovg z naniesionymi zmianami oraz dodatkpjesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji
Kontraktu,
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktw. uzupetniajce lub zamienne)
3. Recepty i ustalenia technologiczne
4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty)
5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ
6. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ
7. Opink technologicza sporazdzom na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z P3T i
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszgcych oraz protokoty odbioru i przekazania tych iob6
wiascicielom urzdzea
9. Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu
10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku gegffeej inwentaryzacji powykonawczej
W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nj@stowe do
odbioru ostatecznego komisja w porozumieniu z Wylkeam wyznacza ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez Komigjroboty poprawkowe lub uzupetriae powinny by zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavidieggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupahcych wyznacza komisja.

8.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptdt zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w pkt. 8.3. ,Odbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wgham za jednosti obmiarovy
ustalony dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji kosztwwych wycenionych ryczattowo podstaplatnaci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagwe danej czsci kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogmsowej lzdzie uwzgedniac wszystkie wymagania
oraz czynnéci i badania skladage sé na jej wykonanie, okiéone w pkt. 9 ST dla tej roboty i w Dokumentacji
Projektowej.

Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robétibobejmowé:

Robocizr bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami

Wartcs¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazyania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

Wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami

Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Podatki obliczane zgodnie z ob@®iijacymi przepisami

Do stawek jednostkowych nie najewliczatc podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specytik Technicznej D-M-00-00-00

Koszt dostosowaniasto wymaga Warunkow Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w D-M-00-00-00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
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Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Ekbj, projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Kientkowi Projektu i wprowadzeniem dalszych zmian i
uzgodni@ wynikajacych z posipu robot.

- ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

- optaty/dzierawy terenu

- przygotowanie terenu

- konstrukeg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowai drenau,

tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

- oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usueiggnczasowych oznakowwagionowych, poziomych, barier i
Swiatet

- utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

- usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo Budowlane (D489 z 25.08.1994, poz. 414 zzpdejszymi zmianami)
Zarzzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19.11.2001spvawie dziennika budowy, moutai rozbidrki oraz tablicy

informacyjnej (Dz.U.Nr 138, poz. 1555).
Ustawa z dnia 211 marca 1985 o drogach publicz(®etJ.Nr 14,poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

13



Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.

14



Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.
D - 01.01.00. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS przepisy dotycgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych w zwizku z budow drogi KDD.52
w Swigtej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgajacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t przedstawionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiiych ST

Roboty ktérych dotyczspecyfikacje, obejmugjwszystkie czynnici umazliwiajgce i majice na celu
odtworzenie w terenie przebiegu trasy zgodnie zubmdntac) Projektovy.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysékmwych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych wchodaz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysckmwe punktéw gidwnych osi trasy i punktéw wységiowych,

b) uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewenyumlwytyczeniem dodatkowych przekrojow,

d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, oclarah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @8y, punkty kierunkowe oraz patizowy i kohcowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okikenia g zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00."Przepisy ogblne

1.5. Ogolne wymagania dotygze robdét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét poleceniami Kierownika Projektu.
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 Przepisy ogoéine”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd bolce stalowe i rurki stalowe lub przy pomocy
malowania na jezdni.

3. SPRZET
Do wyznaczenia trasy i punktow wysgk@wych naley stosowa nastpujacy sprzt:

teodolity lub tachimetry,
niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwngolwinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4, TRANSPORT

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00. ,Wymagagélne” . Mazna wywat
dowolnesrodki transportu do przewozu materiatésywanych w robotach przygotowawczych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ustalenia ogélne

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaviujacymi przepisami oraz instrukcjami
technicznymi i wytycznymi GUGIK.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Kierowrtkajektu oraz pobrane z wtawego Powiatowego €odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, Wykortaypowinien przeprowadzobliczenia i pomiary geodezyjne
niezlzdne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny¢hyykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza niezgodnii wykonanych rob6t z dokumentagrojektovs, ST oraz
zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Kievikes Projektu.

Wykonawca powinien sprawézzy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowej 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ig sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien poddenic o tym Kierownika Projektu.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinyd bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynidag z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przegiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazunpa pomiarach Wykonawcy nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i pungigrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.

Forma i wzér tych oznacaepowinny by zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe pobrane z étawego Powiatowego Dodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzé¢zse
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zgstaae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@@widtowej realizacji robot natg do obowizkow
Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i pomkivysokgciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnetgozenia powinny by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu bolcéw i rurek stalowych lub przy pomocy mabmia na jezdni.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej Jako repery
robocze mena wykorzysta punkty state stabilnych, istniggych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidsdw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgjosiadanie.

Rzedne reperdw roboczych naieokresla¢ z doktadnécig do 4 mm/ km stosg¢ niwelacg podwojrg w
nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o DokumentagProjektovg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo pobrane z wdaiwego Powiatowego ©odka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligoadi paistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
Dokumentacji Projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w przy krayzi jezdni. Chodnik przylegabedzie bezpérednio do
jezdni. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyezasi trasy w stosunku do dokumentacji projektomiejmaze
by¢ wieksze nk 2 cm.

Rzedne punktow osi naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych okrélonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materiaty wymienione w pkt 2. Usugie znakow z osi trasy
jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy wykonawca rabéapi je odpowiednimi znakami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza graaicobot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
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Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie osi przekroju poprzecznego, szefoko
jezdni i chodnikow wedtug Dokumentacji Projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakasci prac projektowych pomiarowych zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostik obmiarova robét zwizanych z odtworzeniem trasy jest 1 km (kilometsirdrogowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsie na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przektada Kierownikowi jekdu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ za kilometr nalgy przyjmowa na podstawie szkicOw i dziennikbw pomiaréw geoglezmh lub
protokotu z kontroli geodezyjnej.

Cena wykonania robot obejmuje:

- dostarczenie materialtdbw pomocniczych

- wyznaczenie punktow giéwnych osi trasy i punkidysokdciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrmiaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj- odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykaayie prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa,1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowdaopea, GUGIK, 1978.

4, Instrukcja techniczna G-2. Wysétiowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjagsokasciowe, GUGIK, 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. - Pomiary realizaeyf@UGIK, 1983.

7. Whytyczne techniczne G-3.1. - Osnowy realizacyfBgdGiK,1983

8. Ustawa z 17.05.1989 — Prawo geodezyaetograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 zzpéejszymi
Zmianami)

9. BN-72/8932-01 — Budowle drogowe lgfowe. Roboty ziemne
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Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.
D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS przepisy dotyczece wykonania robét drogowych
zwiazanych z rozbidrkelementéw drdg i ulic w zwzku z budow drogi KDD.52 wSwigtej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robt wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji staigpo wymagania dotycgce robot zwjzanych z rozbidrk
elementéw ulic wykonywanych w ramach robét przygeawoiczych.

Zakres robo6t przedstawiono w przedmiarze rob6t

1.4. Okrdlenia podstawowe

Stosowane okkienia podstawowe gszgodne z definicjami podanymi w ST D-00.00.00:z&hisy
ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robdét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét oraz za ich zgodéa dokumentaaj
2. MATERIALY

Materiat z rozbiorki nie nadggy sk do wbudowania stanowi wasstowykonawcy. Materiat przeznaczony
do ponownego wbudowania stanowi wtagnmwestora.
Materiat z rozbiorki nadagy si do wbudowania okl Inwestor i Kierownik Projektu.

3. SPRZET

Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Kierowritkojektu, a w przypadku braku takich dokumerpéwinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Prjek

Jakikolwiek spret, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania wymagajakasciowych
zostan przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i dapuszczone do robét.

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérkelementéw ulic naley stosowa sprzt reczny.

4, TRANSPORT

Materiat z rozbiorki nawierzchni, podbudowy nalevywiezé w miejsce sktadowania.
5. WYKONANIE ROBOT

W dokumentaciji projektowej zostaly przewidzianbaty rozbiérkowe przedstawione w przedmiarze robét.
Warstwy nawierzchni i podbudowy najeusuwda recznie w sposob okény przez Kierownika Projektu. Wszystkie
elementy mgliwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdnych uszkodae O ile
uzyskane elementy nie stajie wlasnacig Wykonawcy powinien on przewdé€ je na miejsce sktadowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jaki robdt polega na sprawdzeniu komplétiavykonanych robo6t rozbidrkowych oraz
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych daqmego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostik obmiarowy robét zwizanych z rozbiérkelementdéw drdg jest:
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- obckcia (wyréwnania) krawedzi jezdni - metr bigcy,

Obmiar powinien b§ dokonany na budowie, w obedcoKierownika Projektu. Obmiar wymaga akceptacji
Kierownika Projektu. Obmiar nie powinien obejmawakichkolwiek robét nie wykazanych w dokumentacji
projektowej, z wygtkiem zaakceptowanych przez Kierownika Projektud&t&owe roboty wykonane bez pisemnego
upowanienia Kierownika Projektu nie mggtanowé podstawy do roszcaeo dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot zwizanych z rozbiork elementéw drog dokonuje Kierownik Projektu, poasgleniu robét do
odbioru przez Wykonavgc Odbior powinien b§ przeprowadzony w czasie usfigviaj gcym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania gmsirobot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny kastgrminie ustalonym z Kierownikiem Projektu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg p. 7, zgndrabmiarem, po odbiorze
robét. Cena wykonania rob6t zwganych z rozbiérk elementéw drég obejmuje:
- obckcie kravedzi nawierzchni i innych elementéw,
- zmagazynowanie materiatéw z rozbiérki w celu etnamego dalszego wykorzystania
- odwiezienie materiatdw uzyskanych z rozbiérekmajsce sktadowania
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-72/8932-01  Budowle drogowe i kolejowabRty ziemne
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Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.
D - 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techn&z{ST) g przepisy dotycgce wykonania robo6t drogowych
zwiazanych z budowdrogi KDD.52 wSwigtej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgzuijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t oftiych ST

Zakres rob6t podano w przedmiarze robot.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gregb z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw przeowsgth,
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta&zwykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokét nasypu lub gibokasci wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w
osi hasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakest mniejsza il m.

1.4.5. Nasygredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysékprzekracza 3 m.

1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wyltoa nasypow, polmne poza pasem robot drogowych.

1.4.8. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadawéodwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykeania
wykopow a nie wykorzystanych do budowy nasypow anagch prac zwgzanych z tragdrogov.

1.4.9. Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellkké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg wzoru
st Pd /p ds.
gdziepy - gestosé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, [Mgfih
P 4s. - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&m optymalnej, okrdona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-0448] Kllrzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,

badania zgodnie z nognBN-77/8931-12 [7], [Mg/r.

1.4.10. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, ok§lena wg
wzoru:

gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60 #ntgr [mm].
do -s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10 %tgrymm]

1.4.11. Pozostate okfenia g zgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" k4.
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1.5. Ogélne wymagania dotyyre robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D- M-00.00.00. "Wymaganigoloe" pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1.0g6lne wymagania dotygze materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-00.00.00
“Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podstaw podziatéw gruntéw i innych materiatow na kateggrael wzgédem trudnéci ich odspajania stanowi
tablica 1. W wymienionej tablicy okélono przecjcie wartdci gestosci objgtosciowej gruntéw i materiatow w stanie
naturalnym oraz wspotczynnikéw spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzegllem wysadzinowym podaje tablica 2.
Podziat gruntéw pod wzellem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01., p.2.

2.3.Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopéw (komyania) g przydatne do budowy nasypéw nadmiadiie
wywieziony poza plac budowy przez Wykonawia odktad. Zapewnienie terenow na odktad nyatio obowizkow
Wykonawcy. Kierownik projektu me@ nakazé& pozostawienie na placu budowy gruntow, ktoryctsorea
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarzgnia lub nadmiernej wilgotrigi.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegonienie| Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | niewysadzinowse atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina - dlinapiasz- czysta zwita,
— wir gliniasta gllr_la zwizta, glina pylasta
, . zwiezla
- pospoitka — rumosz gliniasty ST .
) AR - i, it piaszczys-ty, it pylasty
- piasek gruby |- zwir gliniasty bardzo wysadzinowe
— piaseksredni |- pospotka - piasek gliniasty
— piasek drobny gliniasta - pwi, pyt piasz-czysty
- zuzel - glina piasz- czysta, glina,
nierozpadowy glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnag¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3.SPRZET

3.1.0gdIne wymagania dotygze sprztu

Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 “Wymagania ogllpkt’ 3.

3.2.Sprzt do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wgd@a sk mazliwosciag
korzystania z nagbujgcego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (kopardddowarki,)
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczagiantow (spycharki, réwniarki,)
- transportu mas ziemnych (samochody wywrptki)
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, pltyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT

4.1.0gdélne wymagania dotygze transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 “Wymagag#élne” pkt 4.

4.2 . Transport _gruntéw

Wybor srodkdw transportowych oraz metod transppdwinien by dostosowany do kategorii
gruntu ( materialu), jego aidsci, technologii odspajania i zatadunku orad odlegtéci transportu.
Wydajnas¢ srodkéw transportowych powinna dyponadto dostosowana do wydafio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania grymtateriatu)

Zwickszenie odlegkri transportu ponad waioi zatwierdzone nie me by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegiszone odlegiei nie zostaty wczaiej
zaakceptowane nagpaie przez Kierownika projektu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SUTOMO0.00 “Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Doktadné¢ wykonania wykopdw i nasypéw

Odchylenie osi od korpusu ziemnego, w wykopib nasypie, od osi projektowanej nie gnog
by¢ wieksze nk £ 3 cm. Rdénica w stosunku do projektowanyctedaych rob6t ziemnych nie e
przekraczd +1cm i -1 cm.

Szeroké¢ korpusu nie mee r@&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz £ 3 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.
Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ si¢ od projektowanego o wtej niz 10 % jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie m® przekracza3 cm przy
pomiarze taf 3-metrowy, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce rowndci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

5.3.0dwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzes, stanowacych elementy systemow odwadri@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovilgmagaj tego warunki terenowe, wykobarzydzenia,
ktére zapewniaj odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abszhot ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowjzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robét spadki, zapewguajprawidtowe
odwodnienie.

Jeeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulggmawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze str@mmawiajcego za te czyniioi, jak réwniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wadd do istrgejych zbiornikow naturalnych i ugdzer odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uitiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pastwat w kierunku podnoszeniaegsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinieé faypiejszy nk 4 % w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejsizy n
2 % w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnixi i sposobu odspajania
gruntéw oraz terminéw wykonania innych robét natsigeie wymaga dotyczcych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robét ziemnych.

Zrédta wody, odstorite przy wykonaniu wykopow, natg ujaé¢ w rowy i (lub) dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzt poza teren pasa robdt ziemnych.

5.5.Rowy
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Rowy boczne powinny Bywykonane zgodnie z dokumentaprojektovg i ST. Szeroké&t dna i gebokas¢
rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o egej niz  +5 cm. Doktadné¢ wykonania rowow
powinna by zgodna z okréona ilocia dla skarp wykopéw w ST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jasm robot

Ogoblne zasady kontroli robét podano w ST D-0@00 “Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2.Badania i pomiary w czasie wykonywania robétrych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&oatroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacprojektovs.

Szczeg6lp uwag nalery zwrdcic na:
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wysiéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzene jako wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jakowykonania robot okigono w punkcie 6 ST D-02.01.01. i ST D-
02.03.01.

6.3.Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bafla pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres baflai pomiarow do odbioru korpusu ziemnegodaje tablica 3.
Tablica 3. Cestotliwo$¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna estotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokmi korpusu ziemnego Pomiar tama, szablonem, gt o diuggci 3 m
i poziomig Ilub niwelatorem, w odgiach -
2 | Pomiar rzdnych powierzchni korpusu - W kazdym przekroju poprzecznym
ziemnego
3 | Pomiar pochylenia skarp
4 | Pomiar roéwnéci powierzchni korpusu
5 | Pomiar réwnfci skarp
6 | Pomiar spadku podinego powierzchni Pomiar niwelatorem ednych w kadym
korpusu przekroju poprzecznym i w punktach
charakterystycznych
7 | Badanie zagzczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej
utozonej warstwy lecz nie rzadziej zniaz
na kade 200 M nasypu

6.3.2.Szerok& korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.

6.3.3.Szerok& dna rowow

Nie przewiduje si pomiaru szerokii dna rowow.

6.3.4.Rzdne korony korpusu ziemnego

Rz¢dne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ si¢ od rzdnych projektowanych o wiej nz -3 cmlub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp
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Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego ogegj niz 10 % wartéci pochylenia
wyrazonego tangensemnata.

6.3.6.ROwné¢ korony korpusu
Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone fdmetrovs, nie mog przekracza3 cm
6.3.7.Réwné&¢ skarp
Nieréwnaici skarp, mierzone fat3 metrovy, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podimy korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dnaupwsprawdzony przez pomiar
niwelatorem rgdnych wysokéciowych, nie mge dawé réznic, w stosunku do ¢dnych
projektowanych, wikszych nt -3 cmlub + 1 cm.

6.3.9.Zagszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu olkdleny zgodnie z BN-77/8931 12 [7] powinidry¢ zgodny z
zalowonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4.Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelnjieg¢ wymaga podanych w odpowiednich punktach speeyiik
zostam odrzucone. 38 materialy nie spelniafe wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Kierownika projektu Wykonawca wymieje na wiéciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od o#feemych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by wykonane przez Wykonawc na jego koszt.

Na pisemnie wyspienie Wykonawcy, lynier mae uznéd wad za nie majcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi ialistzakres i wielk& potgcen za obniong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarapjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami Kierownika
projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt
Zakres czynn@i objetych cemn jednostkow podano w ST D-02.01.01 i D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

PN-1SO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

NogA~WN
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8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #uododksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.
11.
12.
13.

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wargza2002.
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D-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teicznej (ST) g przepisy dotycgce wykonania robét drogowych
zwiazanych z budowdrogi KDD.52 wSwigtej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgzuijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

Wykonanie wykopow na odktad w zakresie przedstayiomw przedmiarze rob6ét.

1.4. Okrélenia podstawowe

Podstawowe okékenia zostaly podane w p. 1.4. , ST D-02.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyge robét

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-02.00.00 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategquid wzgédem trudnéci ich odspajania podano w
tablicy 1, w ST D-02.00.00. W wymienionej tablickreslono przecitne wartdci gestosci objetosciowej gruntéw i
materialdw w stanie naturalnym oraz spulchniepie odspojeniu.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreSlono w p.3 ST D-02.00.00.
4. TRANSPORT
0Og6lne wymagania i ustalenia dotyoe transportu okétono w p.4 ST D-02.00.00.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogolne zasady prowadzenia robo6t podanoSW D-02.00.00 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantosia stateczn& w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkod#zewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykdpl,podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykotavykopy w taki sposéb aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniimiajacy ich wymieszanie.
Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktaglarstw geotechnicznym, wymaga
zgody Kierownika projektu.

Odspojone grunty powinny dprzewiezione na odktad.

. O ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie gruntéw najge odpowiednio zabezpieazprzed
nadmiernym zawilgoceniem.

Jeeli grunt jest zamarzegiy nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowanych

rzednych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotygze zagszczenia

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtaiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ()
- gbérna warstwa o grubo 20 cm — 0,95 dla chodnika i 0,97 dla jezdni.
- na gkbokas¢ od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 50,9
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid maj wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utgeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci (l5),podanych wye;.

Jeeli wartcs¢ wskaznika zagszczenia okrdone wyzej nie mog by¢ osiagnicte przez bezpmednie zagszczenie
gruntéw rodzimych, to naky podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umdliwiajgcego uzyskanie
wymaganych wartei wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, zaproponowano w Dokumentaciji,
ktoéra przewiduje odziarnienie podikruszywem naturalnyniyirem) o grubéci warstwy 20 cm.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébwarstwy gruntu (naktadu) povsj
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwih przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujcych £ czynng¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw ktére nie spaod
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robo6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powsy
warunkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g6Ine zasady kontroli jako robot

Ogdlne zasady kontroli jakmi rob6t podano w ST D-02.00.00 pkt 6.

6.2.Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontraloiw zgodnéci z wymaganiami okigonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projeiej ST. W czasie kontroli szczegdlawag: nalezy zwrdck na:
a) odspajanie gruntéw w sposdb nie pogagsyah wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robgbiich zakaéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pl0 Y.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pKdB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrgi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na odkta@jmiojace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— odziarnienie i profilowanie dna wykopu, rowéw, gkar
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— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji teczmiej,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie ,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D - 04.01.02. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigz(®T) s przepisy dotycgce wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z budowdrogi KDD.52 wSwigtej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi obgziiowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicei
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t odtiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagjiyitzz zasad prowadzenia rob6t zaanych z:
- profilowaniem i zagszczaniem podt@ pod warstwy konstrukcyjne.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okrélenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjpganymi
w ST D-00.00.00."Przepisy ogéine".

1.5. Ogdblne wymagania dotyyre robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkerykonanych robo6t oraz za ich zgodéi@ dokumentagj
projektows, ST oraz z zaleceniami Kierownika Projektu.

Og6lne wymagania dotygz robdt podane w ST D-00.00.00"Przepisy ogélne”.
2. MATERIALY
Nie wystpuja
3. SPRET

Do wykonywania robo6t natg stosowa sprzt mechaniczny i spet do kcznego prowadzenia robot ziemnych.

Do zagszczenia podia naley uzy¢ walcOw oraz ewentualnie w miejscach trudno ¢asgch innego spetu
zag:szczajcego, zapewniagego uzyskanie wymaganych waiowskaznika zagszczenia.

Caly sprzt budowlany, maszyny, wdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym uzyskanie
odpowiedniej jakéci robo6t, w szczegélrioi stosowany spet nie maze spowodowéniekorzystnego wpltywu na
wiasciwosci gruntu podtaa.

Sprzt budowlany powinien odpowiadg@od wzgédem typdw i iléci, wskazaniom zawartym w PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przezytmera, lub w przypadku braku takich dokumentéw posn by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.
Wykonawca powinien réwniedysponowa sprawnym sprgem rezerwowym, umidiwiajacym prowadzenie rob6t w
przypadku awarii spgzu podstawowego.

Jakikolwiek sprg, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantare zachowania wymagagakaosciowych roboét
zostan przez Iizyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Uzyskany w wyniku profilowania urobek najewywiez¢ na odktad w miejsce zatwierdzone przez
Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogd6ine

Wykonawca mie przysipi¢ do wykonywania profilowania i zagzczania podiea dopiero po zaki@zeniu i
odebraniu rob6t ziemnych oraz wszystkich robdtgzemych z wykonaniem rob6t braowych.
Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania profilowania i zggzczania podie bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WargEejsze przysipienie do wykonania
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profilowania i zagszczania podi i wykonywanie tych rob6t z wyprzedzeniem jestzliwee wytacznie za zgogl
Kierownika Projektu, w korzystnych warunkach atnevgtznych.

Po wyprofilowanym i zaggzczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany, niezwikany bezpgrednio z
wykonaniem nawierzchni.

5.2. Profilowanie podia

Przed przygpieniem do profilowania podi® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacialery
usury¢ btoto i grunt ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu

Po oczyszczeniu powierzchni padipktore ma b§ profilowane nalgy sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdrych poditaa. Zaleca siaby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm gze nk projektowane radne podiga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyistija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania. Wykonawca powinien spulckmodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Kierownika Projektu,
dowiez¢ dodatkowy grunt spehniggy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w b koniecznej do
uzyskania wymaganychegdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganychednych
wysokdaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wymaganego wskaika zagszczenia.

Jeeli rzedne podtaa przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przysfpieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchrinalezy dogesci¢ 3 - 4 przejciami
sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny $pasaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Do profilowania podta naley stosowa rowniarki lub spycharkiSciety grunt powinien by wywieziony na
odkiad.

5.3. Zagszczanie podima

Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie. Jakiekolwiek
nierbwnagci powstate przy zagzczaniu powinny biynaprawione przez Wykonawev sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Zagszczanie podiza naley kontrolowa wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzogepnie z PN-
88/B-04481 (metoda | lub 1I).

Wilgotnaos¢ gruntu podtaa przy zagszczaniu nie powinna zdi¢ sie od wilgotnaci optymalnej o wgcej niz
20 % jej wartdci.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gszczonego podim

Podiae po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymane w dobrym stanie.
Minimalna warté¢ wskanika zagszczenia podte jezdni i zjazddéw na ghokasci od 20 do 50 cm (Is) wynosi 0,97,
dla chodnika min. (Is) wynosi 0,95.

Jeeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpuje natychmiast do uktadania warstw nawierzclmpdwinien on zabezpieczpodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem na przyktad przetogenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jeeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed papjshiem do
uktadania podbudowy naig odczekd do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeariezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkoweragary wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdbine zasady kontroli jad@ robot

W czasie robot Wykonawca powinien prowédgistematyczne badania kontrolne w zakresie egtodiwoscia
gwarantujca zachowanie wymaggakasci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach niniejszej
specyfikacji.

Czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t zyaanych z wykonywaniem koryta oraz profilowaniem i
zag:szczeniem podi@ podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cgstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonaniu korytao
profilowaniu i zggzczeniu podiza

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé¢
i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ koryta co20m

2 | Réwna¢ podiuzna co20m

3 | Rbwnd¢ poprzeczna co20m

4 | Spadki poprzeczné co20m

5 | Rzdne wysokéciowe co20m

6 | Uksztattowanie osi w planié | co 20 m w osi jezdni i na jej krgdziach

7 Zagszczenie, wilgotn@ w 2 punktach

gruntu poditaa

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

Wskanik zag:szczenia naley sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 , przynajmniej w dwoch padht, wybranych
losowo na kadej dzialce roboczej. Zagzczenie nalgy kontrolowa na podstawie normalnej préby Proctora, wedtug
PN-88/B-04481 (metoda I lub I1).

Wilgotnai¢ w czasie zagszczania naley bad& przynajmniej 1 raz na keej dzialce robocze;.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i padto

6.2.1. Zagszczenie podiza
Do odbioru zagszczenia podia Wykonawca przygotowuje i przedstawi tabelaryczestawienie wynikéw

bada wskanika zagszczenia, wraz z wagoiami srednimi dla catlego odbieranego odcinka, wykonanpatstawie
biezacej kontroli zagszczenia.
6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. Rown&

Nieréwndci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ 4 metrovy fatg co 20.0 metréw w kierunku
podiwznym. Nieréwndci poprzeczne naky mierzyt 4 metrovy tata co 20.0m.

Nieréwndci nie mog przekracz&?2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nglenierzy¢ za pomog 4 metrowej faty i poziomicy co 20.0 m,
spadki poprzeczne podda powinny by zgodne z projektem z tolerancp,5 %

6.2.2.3. bokas¢ koryta i rzdne dna

Gkbokai¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 20.0 m.
Ré&nice pom¢dzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacza +2 cm i -2cm.

6.2.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta najesprawdzé co 20.0 m. @w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz 2 cm.

6.2.2.5. Szerokg koryta

Szerok& koryta naley sprawdzé co 20.0 m.
Szeroké&t koryta nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz +5 cm i -5 cm.

6.2.2.6. Zasady pagiowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych
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Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie
6.2.2. powinny b§ naprawione przez spulchnienie dekgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. dodanie nowego materiatu bez spulchnieylk@ananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podi@ dokonuje s na budowie w metrach
kwadratowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior wyprofilowanego i zggzczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robot zayuye i
ulegapcych zakryciu i powinien kiyprzeprowadzony w czasie uitiviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez
hamowania pospu robot.

Wykonawca zgtasza Kierownikowi Projektu do adhizakdiczony odcinek wyprofilowanego i zeggczonego
podtaza. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wiybédai z biezgcej kontroli roboét.

Odbioru dokonuje lrynier na podstawie raportow Wykonawcy zAieej kontroli rob6t, ewentualnych
uzupetniagcych bada i pomiaréw oraz ogllzin warstwy.

Kierownik Projektu zleci Wykonawcy lub niezatemu laboratorium przeprowadzenie uzupefciggh bada i
pomiaréw wtedy gdy:

a) zakres lub estotliwos¢ bada Wykonawcy g niezgodne z niniejgz specyfikacy; koszty tych badaponosi
Wykonawca.

b) istniep jakiekolwiek watpliwosci co do jakdci robdt lub rzetelnéri bada Wykonawcy; koszty tych badgonosi
Wykonawca tylko w razie stwierdzenia usterek.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Bkibji ustali zakres wykonania rob6t poprawkowychres i
wielkos¢ potracen za obniong jakas¢ lub poleci powtdrzenie rob6t wedtug zasad ékneych w niniejszej
specyfikacji.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasngzkev terminie ustalonym z ignierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnd¢ za metr kwadratowy wykonanych robot mgi@rzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakasci robét na
podstawie pomiaréw i baddaboratoryjnych.
Cena jednostkowa wykonanego profilowania kzagzenia podiea obejmuje:
- prace pomiarowe,
- odspojony grunt wywig na odktad,
- profilowanie podtaa,
- zag:szczenie podia,
- utrzymanie podiza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-87/S-02201 "Drogi samochodowe. Nazdgknie drogowe. Podziat, nazwy i oflenia”

2. PN-88/B-04481 "Grunty budowlane. Badamigbek gruntu”

3. BN-64/8931-02 "Drogi samochodowe. Ozeadz modutu odksztatcenia hawierzchni
podatnygiodiaza przez obgizenie piyty"

4. BN-75/8931-03 "Drogi samochodowe. podoge probek gruntow do celéw drogowych i
lotniskoahy/

5. BN-68/8931-04 "Drogi samochodowe. Pomiavnasci nawierzchni planografem i tat

6. BN-70/8931-05 "Oznaczenie wahika na@nosci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych."”

7. BN-77/8931-12 "Drogi samochodowe. Gzeaie wskanika zagszczenia gruntu.”

8. PN-S-02205 "Drogi samochodoweb®g ziemne.Wymagania i badania”

10.2. Inne dokumenty

9. Instrukcja DP-T14 o dokonaniu odbioréw robdigbwych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich, krajowych i wojewddzkich. Warezal1989.

10. Tymczasowe ogolne warunki kontraktu na robatydwlane realizowane na terenie kraju przez
zleceniodawcéw i wykonawcéw krajowych, GDDParszawa, 1992, Wydanie |.

34



Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.

D-04.02.01. WARSTWY ODCINAJACE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikaeghnicznej (ST)agprzepisy dotycgece wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem warstw odcigaych w zwizku z budow drogi KDD.52 wSwietej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna /ST/ stanowi olgmkowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres stosowania warstwy odcija).

Zakres rob6t: wykonanie warstwy odcigegj w zakresie przedstawionym w przedmiarze rofMatrstwe odcinajca
wykona w miejscach wykopow i miejscach zerowych paadtoW miejscach przebiegu chodnika i zjazdéw w
nasypie warstwy nie wykonywa

1.4. Ogolne wymagania dotygze robdét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jgkevykonanych rob6t oraz za ich zgodéi@a dokumentagj
projektows, ST oraz zaleceniami Kierownika Projektu.
0Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 "Przepisy ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyge robdét

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdllne wymagania dotyg®e materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warsty s
- Zwir 2-16mm
- piaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odcigaych powinny spetni@anastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

D15
des <5
gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsixay odcinajcej
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianngu podtga.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odaimaih powinien spetniawymagania normy PN-B-11113
dla gatunku 1i 2.

2.4. Skladowanie materiatéw

2.4.1. Sktadowanie kruszywa
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Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstw @i yvbudowane bezgrednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaislyykonawca robdt powinien zabezpie¢kyuszywo

przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi radéeni kamiennymi. Podie w miejscu skladowania powinno
by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. OgbIne wymagania dotyge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw powinien wykazsic mozliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:

- malogabarytowych rowniarek,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdllne wymagania dotyg® transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzggh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdéine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podiaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.02 ,Profilowanie i zagzczanie podim”.

Warstwa odcinaca powinna b§ wytyczona w sposob umtbwiajgcy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektovs, z tolerancjami okrigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utieia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i za&gzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéwedaych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy linego kruszywa
powinna by taka, aby po jej zagzczeniu ogignicto grubdé projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregaciskywa naley przed zagszczeniem wymiekikruszywo
na materiat o odpowiednich vél@wosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odcinagej naleyy przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie nawierzchni nalerozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podiznymi
czesciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwndci lub zagtbienia powstate w czasie zszczania powinny ywyréwnywane na biaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub ugciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.
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Zag;szczanie naley kontynuowé do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 0,97 pod
warstwy konstrukcyjne zjazdow i nie mniejszy od®pbd warstwy konstrukcyjne chodnika wedtug normegpréby
Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481. Vifsikazag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo
nalezy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wiliyotnos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rOwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odcingiej

Warstwy po wykonaniu, a przed aniem nasfpnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy oléia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Badania przed przysieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wyk@érzdania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiverszystkie
wihasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odcinapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odcinage]

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy co20m
2 | Rowna¢ podiuzna co20m
3 | Rbwnd¢ poprzeczna co20m
4 | Spadki poprzeczne co 20 m Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych|i

uksztattowania osi w planie nalewykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
col0m

5 | Rzdne wysokéciowe
6 |Uksztaltowanie osiw |co 20 m

planie”
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej. Przed
odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 100 fm
8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnosé¢ kruszywa rzadziej nk raz na 100 i

6.3.2. Szerok& warstwy
Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Réwnéc¢ warstwy

Nieréwndci podituzne warstwy odcinafej naley mierzye 4 metrovy tatg, zgodnie z nornBN-68/8931-04.
Nieréwndci poprzeczne warstwy odcinagj naley mierzy¢ 4 metrovy tatg.
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Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcig@gj na prostych i tukach powinny byggodne z dokumentagj
projektow z tolerancgi + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe

R&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekracza
+lcmi-2cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej a;egj niz £ 3 cm.
6.3.7. Grubé&¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna b§zgodna z okrdong w dokumentaciji projektowej z toleragefl cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetim grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy
przez spulchnienie warstwy naglgbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetienie nowym materiateadpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poomghiu tych robét naspi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy, okény wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od 0,95 pod
chodnik i 0,97 pod zjazdy.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje giorownanie wartei modutéw odksztalcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédc@kraélonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02,
nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bada wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady pogpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &d&reych w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsarzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrgi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1fnwarstwy z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
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- dostarczenie i rozie@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grulboi i jakasci okreslonej
w dokumentacji projektowej,

- wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieig

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueatio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoedwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natueado nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghoawierzchni
planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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D — 04.04.02b PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI KRUSZYWA NIEZWI AZANEGO
1, WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y Salprzepisy dotycgce wykonania podbudowy
zasadniczej z mieszanki kruszywa niezginego w zwizku z budow drogi KDD.52 wSwigtej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgzuijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

Zakres rob6t obejmuje wykonanie podbudowy zasaeépcmieszanki kruszywa niezyzianego Gy o tj.
ziarnistego materiatu o oldlenym sktadzie, w procesie technologicznym, polggyan na odpowiednim
zag:szczeniu przy optymalnej wilgotéa mieszanki. llé¢ rob6t przedstawiono w przedmiarze robét.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka niezvgzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o dksaym skladzie ziarnowym (od d=0 do D), ktéry
jest stosowany do wykonania ulepszonego padfruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchidigdiMieszanka
niezwigzana meae by wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,z/kéngu lub mieszaniny tych kruszyw w
okreslonych proporcjach.

1.4.2.Kategoria — charakterystyczny poziom ydiavosci kruszywa lub mieszanki niezgwanej, wyraony, jako
przedziat wartéci lub wart@¢ graniczna. Nie ma zalrosci pomidzy kategoriami rénych wiaciwosci.

1.4.3.Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budowmie, ktéry mae by naturalny, sztuczny lub z
recyklingu.

1.4.4.Kruszywo naturalne — kruszywo ze zidaturalnych pochodzenia mineralnego, ktéreerm¢ poddane
wylacznie obrobce mechanicznej. Kruszywo naturalneyegskiwane z mineralnych surowcéw naturalnych
wystepujacych w przyrodzie, jakwir, piasekzwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnidngkat,
nadziarnawirowego lub otoczakdw.

1.4.5.Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia mineganazyskiwane w wyniku procesu przemystowego
obejmujcego obrdbk termiczry lub inmg modyfikacg. Do kruszywa sztucznego zalicza si szczegolnéci
kruszywo zzuzli; wielkopiecowych, stalowniczych i pomiedziowych.

1.4.6.Kruszywo z recyklingu — kruszywo powstate w wynjzerdbki materiatu zastosowanego uprzednio w
budownictwie.

1.4.7.Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych suromgak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarnazwirowe.

1.4.8.Kruszywozuzlowe zzuzla wielkopiecowego — kruszywo sklagdeg st gtownie ze skrystalizowanych
krzemiandw lub glinokrzemiandw wapnia i magnezuskanych przez powolne schtadzanie powietrzem ajekte
zuzla wielkopiecowego. Proces chiodzeniaz@m@dbywa sie przy kontrolowanym dodawaniu wody. Chtodzony
powietrzemzuzel wielkopiecowy twardnieje dgki reakcji hydraulicznej lub karbonatyzaciji.

1.4.9.Kruszywozuzlowe zzuzla stalowniczego — kruszywo sklageg s¢ gtownie ze skrystalizowanego krzemianu
wapnia i ferrytu zawieragego CaO, Si@) MgO oraz tlenekelaza. Kruszywo otrzymujeesprzez powolne
schtadzanie powietrzem ciektegazla stalowniczego. Proces chtodzeniazmodbywa sig przy kontrolowanym
dodawaniu wody.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR1+KR6) — ohgienie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych
(100 kN) wedtug ,Katalogu typowych konstrukcji naszchni podatnych i potsztywnych”. Generalna Dyjakarog
Publicznych — Instytut Badawczy Drég i Mostéw, Waawa 1997 [22].

1.4.11 Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie Z4yus 0 wymiarach ziareth (dolnego) rownym lub
wiekszym nz 1 mm orazD (g6rnego) wgkszym ng 2 mm.

1.4.12 Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczeniegws 0 wymiarach ziarethréwnym 0 oraD rownym
6,3 mm lub mniejszym.
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1.4.13.Kruszywo o cigtym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stainm& mieszankkruszyw grubych i
drobnych, w ktorep jest wiksze nk 6,3 mm.

1.4.14.Destrukt asfaltowy — materiat drogowy pochadz z frezowania istniggych warstw z mieszanek mineralno-
asfaltowych (mma) lub z przekruszenia kawatkOw warsawierzchni asfaltowych oraz niewbudowanychipart
mma, ktéry zostat ujednorodniony pod watgm skladu oraz co najmniej przesiany, w celu athaia daych
kawatkéw mma (nadziarno nie gtésze od 1,4 D mieszanki niez@anej).

1.4.15.Kruszywo stabe — kruszywo przewidziane do zastasiavw mieszance przeznaczonej do wykonywania
warstw nawierzchni drogowej lub podiulepszonego, ktére charakteryzugeréiznicami w uziarnieniu przed i po 5-
krotnym zagszczeniu metagProctora, przekraczajymi + 8%. Uziarnienie kruszywa nalesprawdza na sitach
przewidzianych do kontroli uziarnienia wg PN-EN 832 niniejszej ST. O zakwalifikowaniu kruszywa kimszyw
stabych decyduje najglsza rénica wartgci przesiewdw na jednym z sit kontrolnych.

1.4.16.Podbudowa — dolna e& konstrukcji nawierzchni drogi, stgca do przenoszenia obzen z ruchu na
podtaze. Podbudowa nmie sktada sic z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktére grimg wykonywane w kilku
warstwach technologicznych.

1.4.17.Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewtegprzenoszenie obe¢en z warstw wyej lezacych na warste
podbudowy pomocniczej lub podie.

1.4.18.Symbole i skréty dodatkowe

% m/m procent masy,

NR brak konieczrioi badania danej cechy,

CRB kalifornijski wskanik nasnosci, %

SDV obszar uziarnienia, w ktérym powinna miiesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowanzepr
dostawe/producenta,

ZKP zaktadowa kontrola produkciji.

1.4.19. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” [1], pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

0Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo[ag pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotyg®e materiatdw
Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1], pkt 2.

2.2.Materiaty do wykonania robét

2.2.1. Zgodnd@¢ materiatdw z dokumentacprojektovg
Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej b
2.2.2.Materiaty wchodzce w sktad mieszanki

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszan&kuszywa niezwjzanego &
—  kruszywo,
— woda do zraszania kruszywa.

2.2.3 Kruszywa

Do mieszanek mima stosowanas¢pujace rodzaje kruszyw:
a) kruszywo naturalne lub sztuczne,
b) kruszywo z recyklingu,
c) polaczenie kruszyw wymienionych w punktach a) i b) zesleniem proporcji kruszyw z a) i b) z doktadon +

5% m/m.
Wymagania wobec kruszywa do warstwy podigydzasadniczej przedstawia tablica 1.

Mieszanki o gérnym wymiarze ziaren (D)ekszym nz 80 mm nie g objete norng PN-EN 13285 [17] i

niniejsz ST.
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Tablica 1.
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Wymagania wedtug WT-4 [20] i PN-EN 13748] wobec kruszyw do mieszanek niezganych w
warstwie podbudowy zasadniczej

Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdeiwosci, Dekl — deklarowana, wsk. — wskek, wsp. — wspotczynnik,
roz. -rozdziat

Metoda

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek nigzaych,
przeznaczonych do zastosowania w warstwie podbudowy
zasadniczej pod nawierzclyrdrogi obcizonej ruchem kategorii

nta

L

Wihasciwosé . KR1
kruszywa \l;)vadanla Punkt
9 PN- Wymagania
EN
13242
Zestaw sit # - 4.1- 0,063;0,5;1; 2; 4;5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 3185;63 i
4.2 90 mm (zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 43.1 Kruszywo grube: kat.&80/20, kruszywo drobne: kat|
933-1[5] Gg80, kruszywo o gogtym uziarnieniu: kat. &75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkéw 1+3
Ogodlne granice i tolerancje uziarnienia PN-EN 4.3.2 Kat. GE20/15 (tj. dla stosunku D/ i sita o
kruszywa grubego na sitachdpednich | 933-1 [5] pasrednich wymiarach D/1,4 ogélne granice wynpsz
20-70% przechodej masy i graniczne odchylenia od
typowego uziarnienia deklarowanego przez produce
wynosz +15%)
Tolerancje typowego uziarnienia kru-| PN-EN 433 Kruszywo drobne: kat. GIO (tj. procent masy
szywa drobnego i kruszywa aglym | 933-1 [5] przechodzcej przez sito gorne D: 5%, sito D/2: +10
uziarnieniu sito 0,063 mm: +3%).Kruszywo oagjtym uziarnieniu:
kat. GTx20 (ij. procent masy przechagtej przez sito
gorne D: 5%, sito D/2: £20%, sito 0,063 mm: +4%)
Ksztatt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Fko(tj. maksymalna wart@ wskaznika ptaskdci
maksymalne wart@i wskaznika 933-3 [6] wynosi< 50)
ptaskdci
Ksztatt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Sis(tj. maksymalna wart@ wskanika ksztattu
maksymalne wart@i wskaznika 933-4 [7] wynosi< 55)
ksztattu
Kategorie procentowych zawastn PN-EN 45 Kat. G (tj. masa ziarn przekruszonych lub tamanyg
ziaren o powierzchni przekruszonej Iyb933-5 [8] wynosi 90 do 100 %, a masa ziarn catkowicie
tamanych oraz ziaren catkowicie za- zaokgglonych wynosi 0 do 3 %)
okraglonych w kruszywie grubym
Zawartag¢ pytdw w kruszywie PN-EN 4.6 Kat. few (tj. masa frakcji przechodeej przez sito
grubynm 933-1 [5] 0,063 mm jest > 4)
ZawartG¢ pytow w kruszywie drob- | PN-EN 4.6 Kat. e (tj. masa frakcji przechogeej przez sito
nym’ 933-1 [5] 0,063 mm jest > 22)
Jaka¢ pytéw - 4.7 Widciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a
tylko w mieszankach wg wymafjala mieszanek
Odpornd¢ na rozdrabnianie kruszywa PN-EN 52 Kat. LAy (. maksymalna wartg wspoétczynnika Los
grubego 1097-2 [10] Angeles< 40™)
Odpornd¢ nascieranie kruszywa PN-EN 53 Kat. MyeDeklarowana (tj. wspotczynnik mikro-Devala
grubego 1097-1 [9] >50))
Gestai¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana
1097-6, roz.
7,8i9 [11]
Nasikliwo ¢ PN-EN 55i Kat. Wy NR (tj. brak wymagania)
1097-6, roz. | 7.3.2 | kat. WA,2™” (tj. maksymalna warte nasikliwosci
7,8i9[11] <2% masy)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie PN-EN | 6.2 Kat. AQr (tj. brak wymagania)
1744-1]14]
Catkowita zawart& siarki PN-EN 6.3 Kat. Qi (tj. brak wymagania)
1744-1[14]
Statai¢ objetosci zuzla stalowniczego | PN-EN 6.4.2. | Kat. Vs (1. pgcznienie< 5 % obgtosci). Dotyczyzuzla
1744-1,roz. | 1 z klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego pieca
19.3[14] tukowego
Rozpad krzemianowy wuzlu wielko- | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
piecowym kawatkowym 1744-1, p. 2
19.1[14]
Rozpadzelazawy wzuzlu wielkopieco- | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wym kawatkowym 1744-1, 3
p.19.2[14]
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Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunkusomdowiska
1744-3 [15] wg odrbnych przepisow
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takichdeswno, szkio i plastik,
moggcych pogorszg wyréb kaacowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 7.2 Kat. SBa pekiarowana(ti- Wzrost wspotczynnika Los
1367-3[13] i Angeles po gotowaniu > 8%)
PN-EN
1097-2 [10]
Mrozoodporné¢ na frakcji kruszy- PN-EN 7.3.3 Skaty magmowe i przeohome: kat. k& (tj. zamraanie-
wa 8/16 mm 1367-1[12] rozmraanie< 4% masy), skaty osadowe: kaioF
kruszywa z recyklingu: kat.,f (F,5****)
Sktad materialowy - Zat. C| Deklarowany
Istotne cechyrodowiskowe - Zal. C| Wigkszas¢ substancji niebezpiecznych oflenych w
pkt dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie
C.3.4 | wystepuje wzrédtach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych naiebada czy zawarté
substanciji niebezpiecznych nie przekracza wearto
dopuszczalnych wg oelonych przepiséw

*) taczna zawart& pytdbw w mieszance powinnagnieici¢ w wybranych krzywych granicznych

*¥) Do warstw podbudéw zasadniczych na drogalsbigzonych ruchem KR5-KR6 dopuszcza jgidynie kruszywa
charakteryzage s¢ odporndcia na rozdrabnianie LA35

**¥) W przypadku, gdy wymaganie nie jest speimép naley sprawdzé mrozoodporn&t

**+¥) Pod warunkiem, gdy zawartg w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.2.4.Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalestosowa wocdg nie zawierajca sktadnikow wptywajcych szkodliwie na
mieszank kruszywa, ale umdiwiajgcag wtasciwe zagszczenie mieszanki niezyzianej.

3. SPRZET

3.1. OgbIne wymagania dotyg® sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, [i4t 3.

3.2. Spret stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZaic mozliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do przigj metody robot, jak:
a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposa w uradzenia dozujce woa, ktére powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnoboptymalnej,
b) uktadarki lub rowniarki do rozkladania mieszankigzywa niezwjzanego,
c) zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne, do stosowania w miejscach trudno
dostpnych.
Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezdyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélie” [1], pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie (kruszywa) nima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyminmagei i nadmiernym zawilgoceniem.

Woda mae by dostarczana wodagiiem lub przewénymi zbiornikami wody.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robo6t
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Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” [1], pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robo6t

Spos6b wykonania robét powiniendggodny z dokumentagprojektovy i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjngodanych w
zakcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonaniu rob6t obejmayj
1. roboty przygotowawcze,

2. projektowanie mieszanki,
3. wbudowanie mieszanki,
4. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lukaza Inzyniera:
— ustalt lokalizacg robot,
— przeprowadd obliczenia i pomiary niezltine do szczeg6towego wytyczenia rob6t oraz ustlganych
wysokaciowych,
— usuryé przeszkody utrudnigge wykonanie robot,
— wprowadzt oznakowanie drogi na okres robét,
— zgromadzt materiaty i sprgt potrzebne do rozpoeezia roboét.
Mozna dodatkowo korzystaz ST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczgeaz z ST D-02.00.00 [3]
przy wystpowaniu robot ziemnych.

5.4. Projektowanie mieszanki kruszywa niezz@inego

5.4.1.Postanowienia ogélne

Przed przysfpieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi
do akceptacji projekt sktadu mieszanki kruszywawigzanego oraz wyniki baddaboratoryjnych poszczegoéinych
sktadnikow i probki materiatow pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez lzyniera.

Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszjovanieszanki oraz ikzi wody. Procedura projektowa
powinna by oparta na prébach laboratoryjnych i/lub polowycheprowadzonych na tych samych sktadnikach, z
tych samycttrodet i o takich samych wdaiwosciach, jak te ktdredala stosowane do wykonania podbudowy
zasadniczej.

Sktad mieszanki projektujeestgodnie z wymaganiami wobec mieszanek nigzanych do podbudowy
zasadniczej, ok&onych w tablicy 4. Wartéci graniczne i tolerancje zawiegajozrzut wynikagcy z pobierania i
dzielenia prébki, przedziat ufdoi (precyzja w poréwnywalnych warunkach) oraz memémierngci warunkéw
wykonawczych.

Mieszanki kruszyw powinny léytak produkowane i sktadowane, aby wykazywaly zacoe jednakowych
wiasciwosci, spetniagc wymagania z tablicy 4. Mieszanki kruszyw powitoy¢ jednorodnie wymieszane i powinny
charakteryzowasie rownomiern wilgotnoicia. Kruszywa powinny odpowiadavymaganiom tablicy 1, przy czym w
mieszankach wyprodukowanych zngch kruszyw, kady ze sktadnikow musi spetdiavymagania tablicy 1.

Przy projektowaniu mieszanek kruszyw z recyklimgozna ustala skiad mieszanek, wzogg s na
przyktadach podanych w zaizniku 1.

5.4.2.Wymagania wobec mieszanek

W warstwach podbudowy zasadniczej zastosowanemagsta mieszank kruszyw 0/31,5 mm,

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do plosiiyuzasadniczej, podane w tablicy 4, odne
wrazliwosci na mréz mieszanek kruszyw, dotydrmdania materiatu poguiokrotnym zagszczeniu w aparacie
Proctora wedtug PN-EN 13286-2 [18].

Zawartag¢ pytow w mieszankach kruszyw do warstwy podbudoegaziniczej, okéana wg PN-EN 933-1
[5], powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 4. W przypadku stabguszyw, zawartd pytdw w mieszance
kruszyw naley rowniez bad& i deklarowa, po pkciokrotnym zagszczeniu metadProctora. Zawart@ pytow w
takiej mieszance po g@iokrotnym zagszczeniu metagdProctora powinna rowniespetnig wymagania podane w
tablicy 4. Nie okréla sk wymagania wobec minimalnej zawaitopytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do
warstwy podbudowy zasadniczej.

Zawartag¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, dlaea wedtug PN-EN 933-1 [5] powinna spethia
wymagania podane w tablicy 4. W przypadku stabyeiskyw decyduje zawaé nadziarna w mieszance kruszyw
po piciokrotnym zagszczeniu metagProctora.

Uziarnienie mieszanek kruszyw o wymiarach ziareoddD do 63 mm naby okresli¢ wedtug PN-EN 933-1
[5]. Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw powinrgwder& si¢ w obszarze ngdzy krzywymi granicznymi

45



Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.

uziarnienia przedstawionymi na rysunku 1. Na rysublpokazano rownidliniami przerywanymi obszar uziarnienia
SDV, w ktérym powinna sgimiesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki ,S” deklarowana prdestawe/producenta.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszamiuskyw naley réwniez bad& i deklarowa po
picciokrotnym zagszczeniu metagdProctora. Kryterium przydatdoi takiej mieszanki, pod wzellem uziarnienia,
jest spetnione, jeeli uziarnienie mieszanki poguiokrotnym zagszczeniu metagProctora migci sie w krzywych
granicznych podanym na rysunku 1.
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Rys. 1.  Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki kym&a niezwizanego 0/31,5 mm do warstw podbudowy
zasadniczej

Oprocz wymaga podanych na rysunku nr 1, wymagaaby 90% uziarnié mieszanek zbadanych w ramach
ZKP w okresie 6 miescy spetniato wymagania kategorii podanych w talalica i 3, aby zapewaijednorodnéc i
cigglos¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodciauziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnandeklarowan przez
producenta warteia (S). Wymagania dotyazprodukowanej i dostarczanej mieszankiliJmieszanka zawiera
nadmiera zawart@¢ ziaren stabych, wymaganie dotyczy deklarowanegezproducenta uziarnienia mieszanki po
pigcciokrotnym zagszczeniu metagdProctora

Mieszanka Poréwnanie z deklarowamprzez producenta wakaia (S)
niezwigzana, Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
mm 0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 3156
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez produgenieszanek powinna nie tylko rei sig w
odpowiednich krzywych uziarnienia (rys. 1) ogramiegch przerywanymi liniami (SDV) z uwzginieniem
dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 2,pdevinna spetniatakze wymagania gigtosci uziarnienia zawarte
w tablicy 3.

Tablica3. Wymagania wobecagtosci uziarnienia na sitach kontrolnych —nice w przesiewach podczas bada
kontrolnych produkowanych mieszanek

Mie- Minimalna i maksymalna zawasbfrakcji w mieszankach;
szan- [r6znice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
ka, 1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22/4 16/31)5
MM | min. | max| min.| max minj max min. max min. max min.axn min.| max| min| ma
0/31,5| 4 15 7 20 - - 10 25 - - 10 2b

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéwdiiszych powinny spetntavymagania wg tablicy
4. Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych dawasibudowy zasadniczej odimie wrazliwosci na mréz
(wskaznik SE), dotycg badania materiatu pogmiokrotnym zagszczeniu metoda Proctora wedtug PN-EN 13286-2
[18]. Nie stawia si wymaga wobec wodoprzepuszczakud zag:szczonej mieszanki niezyzanej do podbudowy
zasadniczej, o ile szczeg6towe rogaania nie przewidgjtego.

Zawartdé¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiadgmaganej zawarsci wody w trakcie
wbudowywania i zagszczania okrdonej metod Proctora wediug PN-EN 13286-2 [18], w granicpodanych w
tablicy 4.
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Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczejynalykona na mieszance zagzczonej metag
Proctora do wskanika zagszczenia Is = 1,0 i po 96 godzinach przechowywpsjiv wodzie. CBR naley oznaczy
wg PN-EN 13286-47 [19], a wymaganie prgyjyvg tablicy 4.

Istotne cechy srodowiskowe

Zgodnie z dotychczasowymi élwiadczeniami, dotyegcymi stosowania w drogownictwie mieszanek z
kruszyw naturalnych oraz gruntow, ima je zaliczy do wyrobéw budowlanych, ktére nie oddziatywagkodliwie
nasrodowisko. Wekszas¢ substancji niebezpiecznych ofienych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie
wystepuje w takich mieszankach.

Wymagania wobec mieszanek

W tablicy 4 przedstawiagibiorcze zestawienie wymagaobec mieszanek kruszywa niezaanego w
warstwie podbudowy zasadniczej.
Tablica4. Wymagania wobec mieszanek kruszywamiiganego w warstwie podbudowy zasadniczej

Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdeiwosci, wsk. — wskanik, wsp. — wspétczynnik

Wymagania wobec mieszanek kruszywa nigzamego w warstwie
podbudowy zasadniczej pod nawierzghtiogi obcizonej ruchem
kategorii KR1
Wiasciwosé Punkt
kruszywa PN- Wymagania
EN
1328
5
Uziarnienie mieszanek 4.3.1 0/31,5;
Maksymalna zawarté pytow: 4.3.2 | Kat. Uk (tj. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mm
Kat.UF powinna by < 9%)
Minimalna zawarté¢ pytow: 4.3.2 | Kat. Lgr (tj. brak wymaga)
Kat. LF
Zawartg¢ nadziarna: 4.3.3 | Kat. OG (tj. procent przechodeej masy przez sito 1,4D
Kat.OC powinien wynosi 100%, a przechodeej przez sito [
powinien wynosi 90-99%)

Wymagania wobec uziarnienia 4.4.1  Krzywe graniazziarnienia wedtug rys. 1
Wymagania wobec jednorodéwd | 4.4.2 | Wgtab. 2
uziarnienia poszczeg6lnych partii|—
poréwnanie z deklarowarprzez
producenta wartgia (S)
Wymagania wobec jednorodsm | 4.4.2 | Wgtab. 3
uziarnienia na sitach kontrolnych -
réznice w przesiewach
Wrazliwo$¢ na mréz; wskanik 4.5 45
piaskowy SE” , co najmniej
Odporna¢ na rozdrabnianie Kat. LAss (tj. wspoétczynnik Los Angeles 35)
(dotyczy frakcji 10/14 mm odsianej
z mieszanki) wg PN-EN 1097-1
[9], kat. nie wyisza ni
Odporna¢ nascieranie (dotyczy Deklarowana
frakcji 10/14 mm odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1097-1 [9],
kat. Mpe
Mrozoodporné¢ (dotyczy frakciji Kat. F4 (tj. zamrzanie-rozmraanie, procent masy 4)
kruszywa 8/16 mm odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1367-1 [12
Wartas¢ CBR po zagszczeniu do >80
wskaznika zagszczeniad=1,0 i
moczeniu w wodzie 96 h, co hajmniej
Wodoprzepuszczaldd mieszanki w 4.5 Brak wymaga
warstwie odsczapcej po zagszczeniu
metod, Proctora do wskanika
zagszczeniad=1,0; wsp. filtracji "k”,
€O najmniej cm/s
Zawartg¢ wody w mieszance 80-100
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zagszczanej; % (m/m) wilgotrici
optymalnej wg metody Proctora

Inne cechyrodowiskowe 45 Wikszas¢ substanciji niebezpiecznych o#lanych w dyrektywie
Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystije w zrodtach kruszywa
pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu dosziv
sztucznych i odpadowych naje bad& czy zawarté¢ substanciji
niebezpiecznych nie przekracza wacio dopuszczalnych wg
odrebnych przepiséw

) Gdy wartdci obliczone z 1,4D oraz d/2 nig doktadnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, nal@rzyja¢ nastpny nizszy

wymiar sita. J&8i D=90 mm naley przyja¢ wymiar sita 125 mm jako waré nadziarna.

") Procentowa zawar{6 ziaren przechodeych przez sito D me by wicksza nk 99% masy, ale w takich przypadkach dostawca
powinien zadeklarowatypowe uziarnienie.

™ Badanie wskznika piaskowego SE naig wykona: na mieszance poggiokrotnym zagszczeniu metagProctora

wg PN-EN 13286-2 [18].

5.5. Odcinek prébny
Nie przewidziano potrzeby wykonania odcinka prolmeg

5.6. Podtge pod podbudowzasadnicz

Podiazem pod podbudogvzasadnicg jest nasyp wykonany z mieszanki kruszywa nigzamego Gr
stanowiicy podiaze przepuszczalne. Wszystkie niedbe cechy geometryczne nasypu powinny Zliwd¢ utozenie
na niej podbudowy zasadniczej.

5.7. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na watspedbudowy zasadniczej

Mieszank kruszywa dscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnfci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach, gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarkjt(wbrnie mieszanek kruszywa)
stacjonarne lub mobilne powinny zapevaiggtos¢ produkcji zgodn z receps laboratoryjm.

Ze wzgkdu na koniecznid zapewnienia mieszance jednorogfricnie zaleca giwytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegoélnych frakcji kruszywdnoaze.

Przy produkcji mieszanki kruszywa najeprowadzt zakladovg kontrok produkcji mieszanek
niezwigzanych, zgodnie z WT-4 [20] zaknik C, a przy dostarczaniu mieszanki przez predtaidostawgnalezy
stosowé si¢ do zasad deklarowania w odniesieniu do zakresarnienia podanych w WT-4 [20] zaknik B.

5.8. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezgdanego po wyprodukowaniu powinnathyd razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegmegau i wysychaniu. Zalecagsiv tym celu korzystanie z
transportu samochodowego z zabezpiegZpreykryty) skrzyni tadunkowv.

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana metedprzy rcznym prowadzeniu eikiego szablonu.
Rozktadana warstwa kruszywa powinng pydnakowej grubgei, takiej aby jej ostateczna gruiégpo zagszczeniu
byta réwna grubgci projektowanej. Wilgotn& mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiatla
wilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora. Mieszanka @ksizej wilgotndci powinna zosta
osuszona przez mieszanie i napowietrzanie, npnpeazanie jej mieszagkkilkakrotne przesuwanie mieszanki
réwniarky. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélong iloscig wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnos¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank nalezy osuszy.

Rozcielorg mieszank kruszywa naley sprofilowa rowniarlg lub cizkim szablonem, do spadkéw
poprzecznych i pochytepodiwznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W cegsiofilowania nalgy
wyrowna: lokalne wgtbienia.

5.9. Zagszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa nayerozpocac jej zag:szczanie, ktore natg kontynuowa az do
osiggniecia wymaganego w ST wskiika zagszczenia.

Warstwe kruszywa niezwizanego naley zag:szczg walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i
gtadkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubych zalsie zag:szcz& najpierw walcami ogumionymi, a naphie
walcami wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze ziareolihych zaleca sizag;szcz& najpierw walcami ogumionymi,
a nasgpnie gtadkimi. W miejscach trudno dgghych naley stosowa zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zagzszczenie powinno liyréwnomierne na catej szerck warstwy.

Zaleca sj, aby grubé¢ zag:szczanej warstwy nie przekraczata przy walcaclystatch gtadkich 15 cm, a
przy walcach ogumionych lub wibracyjnych 20 cm.

48



Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.

5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zageszczona warstwa, przed aémiem nasipnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli po wykonanej warstwieedzie s¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonaweca jest olgmnainy napravwd wszelkie
uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

5.11. Impregnacja podbudowy zasadniczej

Nie przewiduje si impregnacji podbudowy. Bezfr@dnio ukltadanaduzie warstwa scieralna.

5.12. Roboty wykéczeniowe

Roboty wykaczeniowe, zgodne z dokumentapyojektovs, ST lub wskazaniami ityniera dotycz prac
zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,
— uzupetnienie zniszczonych w czasie robét isgeigh elementéw drogowych lub terenowych,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot,
— usungcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdbine zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3I[1], pkt 6.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszaza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v(np.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CEzhdikiem budowlanym B, certyfikat zgodieg deklaracg
zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania materialdbw wykonane przez dostawgdy i

- wykona badania kruszyw przeznaczonych do wykonania rafisgjmujce wszystkie wigciwosci okreslone w
tablicy 1 niniejszej ST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robdt podaje tablica 5.

Tablica 5. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegblnienie robot €gtotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu 1 raz Wg pktu 5
robot z dokumentagjprojektovg i dokumentacji projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5.3
Dla kazdej partii kruszywa
3 | Wiaciwosci kruszywa i przy kazdej zmianie W tablicy 1
kruszywa
4 | Uziarnienie mieszanki 2 razy na dz|enn_ej W(q tablicy 4
dziatce roboczej
5 | Wilgotnas¢ mieszanki Jw. Jw.
6 | Zawartd¢ pytow w mieszance Jw. Jw.
7 | Zawart@¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwo$¢ mieszanki na mroz, wskaik
8 . Jw. Jw.
piaskowy
9 | Zawartd¢ wody w mieszance Jw. Jw.
10 | Warté¢ CBR po zagszczeniu mieszank 10 probek Jw.
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na 10 000
11 | Inne wigciwosci mieszanki Wg ustalenia Inyniera Jw.
12 | Cechysrodowiskowe Wg ustalenia layniera Jw.
13 | Roboty wyk@éczeniowe Ocena cigta Wg pktu 5.12

6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy zasadniczej

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych warstwy z mieszanki

niezwigzanej podaje tablica 6.

Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych

Wvszczeadlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
Lp. y go'nme bada i pomiaréw Dopuszczalne odchyiki
pomiaréw
, +10 cm, -5 cm (rénice od
1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km szerokeci projektowej)
2 | Rowna¢ podiuzna Wg [21] Wg [21]
3 | Rbwnd¢ poprzeczna Wg [21] Wg [21]
+ 0,5% (dopuszczalna tolerangj
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km od spadkéw projektowych)
5 | Rzdne wysokéciowe Wg [21] Wg [21]
. . ¥ Przesunjcie od osi
6 | Uksztaltowanie osi w planie Co30m projektowanej + 5 cm
w 3 punktach na dziatce Réznice od grubéci
7 | Grubas¢ warstwy roboczej, lecz nie rzadzigj projektowanej +10%
niz raz na 2000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona& w punktach gtéwnych

tukéw poziomych.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” [1], pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiameftug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia doty®e podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [akt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania jednostki

oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatow i spgta,

obmiarowej (I) mbejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z reecep
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— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie mieszanki,

— utrzymanie warstwy w czasie robo6t, ew. impregnagastwy,
— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i iada
— uporzdkowanie terenu robét i jego otoczenia,

- roboty wykaiczeniowe,

— odwiezienie sprgu.
Wszystkie roboty powinny iywykonane wedtug wymagalokumentacji projektowej, ST, specyfikacji
technicznej i postanowtelnzyniera.

9.3. Sposéb rozliczenia robét tymczasowych i poagatzysacych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robo6t podstawowych, ale sje przekazywane
Zamawiagjcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzysge, ktére g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczameoth6t tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wymagania ogolne

Roboty przygotowawcze

Roboty ziemne

Podbudowa pomochicza z mieszankizkma niezwizanego

Badania geometrycznychéetaosci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznychéetaosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren
za pomog wskanika ptaskdci

Badania geometrycznychéetaosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren
— Wskanik ksztaltu

Badania geometrycznychéetaosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku pmedzenia lub
tamania kruszyw grubych

Badania mechanicznych i fizyczmydosciwosci kruszyw — Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznych i fizycznytagciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizyczrytdgciwosci kruszyw — Cgséc¢ 6:
Oznaczanie gptasci ziarn i nasikliwosci

Badania witawosci cieplnych i odporngei kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — G&¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKod

Badania witawosci cieplnych i odporngei kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — G&¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mgtod
gotowania

Badania chemicznych d&etavosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych &etavosci kruszyw — Czs¢ 3: Przygotowanie
wyciggdw przez wymywanie kruszyw

Kruszywa do niezwanych i zwgzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictviggowym

Mieszanki niezygane — Wymagania

Mieszanki niezygane i zwazane spoiwem hydraulicznym — &z 2:
Metody okrélania g;stdsci i zawartéci wody — Zagszczanie meted
Proctora

10.1.  Specyfikacje techniczne (ST)
1. D-M-00.00.00
2. D-01.00.00
3. D-02.00.00
4. D-04.04.02a

10.2. Normy
5. PN-EN 933-1
6. PN-EN 933-3
7. PN-EN 933-4
8. PN-EN 933-5
9. PN-EN 1097-1
10. PN-EN 1097-2
11. PN-EN 1097-6
12.  PN-EN 1367-1
13.  PN-EN 1367-3
14. PN-EN 1744-1
15. PN-EN 1744-3
16. PN-EN 13242
17.  PN-EN 13285
18. PN-EN 13286-2
19. PN-EN 13286-47

Mieszanki niez@ane i zwgzane spoiwem hydraulicznym — &z 47:
Metody bada dla okrélenia nagnosci, kalifornijski wskanik nasnosci CBR,
natychmiastowy wskanik nasnosci i pecznienia liniowego
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10.3. Inne dokumenty

20. Mieszanki niezwjzane do drég krajowych. WT-4 2010. Wymagania tecdme (zalecone do stosowania w
specyfikacji technicznej na roboty budowlane nagdidh krajowych wg zagelzenia nr 102 GDDKIA z dnia
19.11.2010.)

21. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepmia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30)

22. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych
Instytut Badawczy Drég i Mostéw, Warszawa 1997
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D-05.03.23. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji tgchnicznpﬂ)szepisy dotycgce wykonania nawierzchni z kostki
betonowej w zwjzku z budow drogi KDD.52 wSwietej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robt wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

ST obejmuje wszystkie roboty zygiane z wykonaniem kontepl odbiorem konstrukcji nawierzchni z kostki
betonowej. Zakres rob6t obejmuje wykonanie nawienze kostki betonowej szarej grub.8 cm.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Kostka betonowa brukowa — ksztaltkaweyrzana z betonu metpevibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowanubnoch warstwach petzonych ze saptrwale w procesie
produkcji.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawowe - zgodnie z obawmijacymi odpowiednimi polskimi normami i de-
finicjami podanymi w ST D-00.00.00 {Mdagania ogéine".

1.5. Ogdlne wymagania dotyae robot

0Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne".
2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw , ich pozyskiwania i sktadowania, ggoalw ST D-00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt.2

2.1. Kostka betonowa — wymagania

2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikostkowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.1.2. Wyghd zewrtrzny
Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.
Powierzchnia gorna kostek powinnatbigwna i szorstka a krayizie kostek réwne i proste, wkhigcia nie powinny
przekracz& 2 mm
2.1.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki betonowej
Zastosowano kosgko grubdci 80 mm fazowam szara.
Tolerancje wymiarowe wynosz
- na dtugéci = 3 mm,
- na szerokei + 3 mm,

- na grubéci £5 mm.

2.1.4. Wytrzymalé¢ nasciskanie
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Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniachrednio z 6 kostek) nie powinnadynniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najasza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.1.5. Nasikliwos¢

Nashikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy PN-B-06250 i wynésiie
wiecej niz 5%.
2.1.6. Odporn& na dziatanie mrozu
Odporng¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnalitgdana zgodnie z wymaganiami PN-B-
06250.
Odporndg¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zagamaia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:
- prébka nie wykazujegknigé
- starta masy nie przekracza 5%
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymatd probek nie zameanych nie jest
wicksze ni 20%.
2.1.7.Scieralng¢

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna winaig wicce;
niz 4 mm.

2.1.8. Materialy do produkcji betonowych kostekkmrwych
2.1.8.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nate stosowé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nieseéj ni
»32,5". Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiadpowiadawymaganiom PN-B-19701.

2.1.8.2. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712.
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betas), przy zataonych
parametrach wymaganych do produkowanego wyrobu.

2.1.8.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji kostkilkowej powinny odpowiadawymaganiom
PN-B-32250.

2.1.8.4. Dodatki

Do produkcji kostek betonowych stosuje dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, ziyoe z
recepd laboratoryja. Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wikszy wytrzymata¢, mniejsz nasgkliwosé i
wickszy odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowbaevniki powinny zapewiikostce trwate
zabarwienie. Powinny to Bybarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. OgbIne wymagania dotyg® sprztu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonywania nawierzchni z kostki brukowej

Roboty wykonywarecznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:
- betoniarek do przygotowania podsypki cementovasiowej,
- wibratoréw ptytowych z ostenz tworzywa sztucznego,
4, TRANSPORT

4.1. Ogdllne wymagania dotyg® transportu
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Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-00.00.00. ‘Wymaganiara pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Kostka betonowa powinnadgrzewaona dowolnymirodkami transportu po agjnieciu przez beton
wytrzymatlaici minimum 0,7R. Kostik betonowg nalezy uktada nasrodkach transportowych ptaszczyznami gérnymi
ku sobie, gbem w kierunku jazdy. Kostka powinnad®abezpieczona przed przemieszczeniemsszkodzeniami w
czasie transportu, a gérna ich warstwa nie powinystawa pozascianysrodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci
tej kostki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania robo6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podige

Grunt poditaa powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadkskmi przemarzania.
5.3. Podbudowa

Podbudow pod kostlk betonowvg stanowi kruszywo mieszanka niezawéana Goyso.

5.4. Podsypka

Zastosowano podsypkementowo-piaskoyvl:4..
Na podsyplk stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712.

5.5. Uktadanie kostki betonowej

Kostke nalery uktada na wykonanej warstwie podsypki cem.-piaskowej pamaniu podbudowy. Kosgk
uktada s na podsypce w taki sposob, aby szczelingdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktad&
okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety powierzchni, gdy czasie wibrowania podsypka ulega gagzeniu.
Po ut@eniu kostki, szczeliny naty wypelnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek i
przyshpi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania aemej nawierzchni stosujecsivibratory ptytowe z ostonz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszéoi@ém i zabrudzeniem.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchrg. Nawierzchnia z wypetnieniem
spoin piaskiem nie wymaga pighacji — mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jad@ robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoipkt 6.

6.2. Kontrola przed przygbieniem do robét

Przed przyspieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinieresgzié czy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1. ngziej ST. Niezalmie od posiadanego atestu, Wykonawca
powinienzadat od producenta wynikéw higcych bada nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaia na
sciskanie pobier@6 probek. Poza tym, przed przyseniem do robét Wykonawca sprawdza wyréb w zakresi
wymaga podanych w pkt 2.2.2. 1 2.2.3. i wyniki badarzedstawia liynierowi do akceptaciji.

6.3. Kontrola w czasie rob6t

6.3.1. Sprawdzenie podia i podsypki

Sprawdzenie podia i podsypki polega na stwierdzeniu ich zgadna dokumentagj projektovy i
odpowiednimi ST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki
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Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagjprojektowy oraz pkt 5.5. niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovgoi wykonania nawierzchni na zjazdach z betonowyastdk brukowych polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagjprojektows oraz wymaganiami pkt 5.6 niniejszej ST:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowioi ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtovioi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przgy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Kontrola po wykonaniu robét

6.4.1. Nieréwnéci podtwne

Nieréwndaci podtuzne nawierzchni naly ocené wizualnie.
6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lagodne z dokumentacprojektowy z tolerancgi + 0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni

Rénice pome¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm.

6.4.4. Szerok& nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.4.5. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.
6.5. Czstotliwos¢ pomiarow

Pomiary cech geometrycznych wymienionych w pktréusz by¢ przeprowadzane na kigo oraz w
miejscach poleconych przezzimiera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady odbioru robé6t

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00\8ymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostitdnowe;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdbine zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00\8ymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektowy, ST i wymaganiami liyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtkigGdaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu.

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- przygotowanie podia,
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- wykonanie warstwy odcinagej jako odziarnienie podia,
- wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
Zasady ich odbiorugsokreilone w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoine”
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotya®e podstawy platrigi

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki betonowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki, podbudowy, warstwy odciicaj (odziarnienie podi@),

- utozenie i ubicie kostki,

- wypetnienie spoin,

- przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne n@zzanigcieralndgci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralneb&donu zwyktego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powsaego uytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlaneo®d do betonéw i zapraw.

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlanestohu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i

torowiskamwajowych. Krawzniki i obrzeza.
BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Ozaate wskanika piaskowego.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomdanasci nawierzchni planografem i tat

© N
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D - 06.01.01. UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP
1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgpszepisy dotycgece wykonania i odbioru rob6t w zywiku
z budowy drogi KDD. 52 wSwietej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot azwanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp poprzez humus@avambsianiem mieszagkraw.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemialiana zawierajca co najmniej 2% g%ci organicznych.

1.4.3.Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony sztalcie nieregularnym i
zaokgglonych krawgdziach.

1.4.4 Humusowanie - zespot czyniod przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy éinnej, obejmugcy
dogzszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagkj z jej grabieniem (bronowaniem) i dsgczeniem.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyae robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdllne wymagania dotyg®e materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudew ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skagp s
- darnina,

— ziemia urodzajna,

— nasiona traw oraz §tn motylkowatych,

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna pochodzi z robét przygotowawczy@bJECIE HUMUSU i powinna zawieaco najmniej
2% czsci organicznych. Ziemia urodzajna powinna lwilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz
wolna od zanieczyszca@bcych.

W przypadkach wtpliwych Kierownik projektu mee zlecé wykonanie badaw celu stwierdzenia,e
ziemia urodzajna odpowiada ngstjacym kryteriom:
optymalny sktad granulometryczny:

frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

zawartd¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,
zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m,
kwasowa¢ pH >5,5.
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2.4. Nasiona traw
Wybor gatunkow traw naky dostosowado rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalsg¢ stosowa
mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, speinigje wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.
3. SPRZET

3.1. OgbIne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt

3.2. Spret do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznpgwinien wykaza si¢
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego spratu:
ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
piyt ubijajacych,
cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotygz®e transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Transport humusu
Humus mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.
4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mma przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaggh je przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdéine zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od goérnej krawzi skarpy do jej dolnej kraggzi. Warstwa ziemi
urodzajnej powinna sga¢ poza gora krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziemi urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu, w
zalezncéci od gruntu wysipujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na pozdgkni skarpy natey wykonywa
rowki poziome lub pod&em 30 do 45 o gkbokdici od 3 do 5 cm, w odgpvach co 0,5 do 1,0 m. Ulong warstve
ziemi urodzajnej natey zagrabd i lekko zagsci¢ przez ubicie gczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnhienie skarp przez obsianie trawoslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popdgsianie nasionami traw idm motylkowatych
polega na:
wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz
humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,
wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osad@&iekowymi za pomagosprztu agrouprawowego, aby uzyska
zawartd¢ czesci organicznych warstwy co najmniej 1%,
obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nagraw, rélin motylkowatych i bylin w ildci od 18 g/m do
30 g/nf, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyat¢aju podtaa, wystawy oraz pochylenia skarp),
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naniesieniu na obsiampowierzchng tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pk)snmetod mulczowania lub
hydromulczowania.
W okresach suchych nalesystematycznie zraszavoda obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Kontrola jakéci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakiowykonanych robo6t i ich zgodséad z ST, oraz na sprawdzeniu
daty wanaosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu radlin, taczna powierzchnia nie pantictych miejsc nie powinna ldywieksza nk 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymigeggnczych nie zatrawionych miejsc nie powinienghracza
0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwyskepowa: wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest: nf (metr kwadratowy)
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami Kierownika
projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #aoieji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyae podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
— ew. piekgnacja spoin,
— uporzdkowanie terenu,
— przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukawie

2. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywguralne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-B-12074:1998  Usdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtdknig. Wymagania i badania przy odbiorze

5. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomeligre&cyVymagania i metody
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bada
6. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
10.2. Inne materiaty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@ansprojekt-Warszawa, 1979.
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed EmA-99. Informacje, instrukcije - zeszyt 60DIBI,
Warszawa, 1999.
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D - 08.01.01. KRAV\EZNIKI BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigz(ST) g przepisy dotycgce wykonania i odbioru robét w
zwiazku z budow drogi KDD.52 wSwigtej Lipce.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

ST obejmuje wszystkie roboty z@ane z wykonaniem, kontepl odbiorem rob6t kraeznikow betonowych
typ lekki na tawie betonowej z oporem.

Zakres rob6t podano w przedmiarze robot.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. tawa - warstwa 8pa shizaca do umocnienia kraynika oraz przenogza obcazenie kravgznika
na grunt.

1.4.2. Podsypka - warstwa wyrownawczazolta na tawie.

1.4.3. Pozostate okilenia podstawowe - zgodnie z obagwmijacymi odpowiednimi polskimi normami i de-
finicjami podanymi w ST D-00.00.00. "Wymaganigolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyae robot

0Ogblne wymagania dotygze robot podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogélne”
2. MATERIALY

2.1. Krawezniki betonowe

2.1.1.  Wymiary krawznikow betonowych

Zastosowano kraumiki betonowe typ lekki o wym. 15x30x100cm.
2.1.2. Dopuszczalne odchyiki wymiarow krgamikdw i opornikow.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krgunikéw betonowych wynogz

-dla dtugdci £8 mm,
-dla szerokéci i wysokasci £3 mm.

2.1.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krawkow betonowych

Powierzchnie kragznikdw powinny by bez rys pknig¢ i ubytkéw betonu o fakturze z formy lub zatartej
zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe]. Wgdzie elementéw powinny Byréwne i proste.
Dopuszczalne wady kranikéw betonowych:

-wklestosé¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikéw 2 mm,
-szczerby i uszkodzenia kradzi i naray na powierzchni gérnej niedopuszczalne,
-szczerby i uszkodzenia kradzi i naray na pozostatych powierzchniach:

a) max 2 sztuki,

b) diug@¢ 20 mm,

c) gkbokas¢ 6 mm,

2.1.4. Skiadowanie
Krawezniki betonowe powinny byskladowane w pozycji wbudowania na otwartej przesti na podiau

wyréwnanym i odwodnionym.
63



Budowa drogi KDD.52 w msc. Swieta Lipka.

2.1.5. Kontrola

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowad#i na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystkepujacych na powierzchniach krgdziach elementu. Pomiary diugdi giebokasci
uszkodzé nalezy wykona® za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadci@ do 1 mm zgodnie z PN-
80/B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéveinaprzeprowadi z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luBngy. Sprawdzeniegtéw prostych w narach elementéw wykonujeesi
przez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z dokfadioy do 1 mm.

W razie wysipienia watpliwosci Inzynier maze zmient sposob pobierania probek lub poszérzgkres
kontroli kraweznikdéw o inny rodzaj badektére Wykonawca wykona na swoj koszt.

2.2. Cement

Cement iyty do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej jmen odpowiada PN-B-19701 .
Transport i przechowywanie cementu powinny bgodne z BN-88/6731-08.

2.3. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementpiaskowej powinna kiyodmiany "1" i odpowiada
wymaganiom PN-88/B-32250.

Barwa wody powinna odpowiatlbarwie wody wodoagowej. Woda nie powinna wydzi€laapachu
gnilnego i nie powinna zawief@awiesiny np. grudek ktaczkow.
2.4. Beton

Do wykonania tawy natg stosowé beton wg PN-EN 206-1:klasy C8/10 (B10).

2.5. Podsypka cementowo-piaskowa

Jako podsypkpod kravezniki nalezy stosowa podsypk cementowo-piaskoywv stosunku 1:4.
3. SPRZET
Roboty wykonywaérecznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggotowania podsypki cementowo-piaskowej.
- wibratoréw ptytowych, ubijakédwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Krawezniki uktada nalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemszkodzeniami w czasie transportu, a gorna
warstwa nie powinna wystawg@ozascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. tawy

tawy betonowe wykonujeesz betonu C8/10 (B10) w szalowaniu. Betonsoielony w szalowaniu musi By
wyréwnany warstwami. Betonowanie taw nalavykonywa® zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym w
odcinkach betonowych naig stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicamag zalewowvy
odpowiadajca BN-74/6771-04.

Szczeliny naley starannie oczgi¢ na peha wysokaé¢ tawy i osuszy przed zalaniem ich bitumicgmmag
zalewowy. Przed zalaniem nailg podgrzé mas zalewows do temperatury 150-17G.

5.2. Ustawienie kragznikéw i opornikow

Ustawienie kragznikow na tawach betonowych najewykona na podsypce cementowo-piaskowej.
Grubdi¢ warstwy podsypki cementowo piaskowej wyrdsicm po zagszczeniu.

5.3. Wypetnianie spoin
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Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokdéci 1 cm. spoiny naley wypetnic zapravg
cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1 : 2.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ wods. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury kraggniki ustawione na zaprawie cementowo - piaskoveegpoinach zalanych zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumiczg mag zalewows nad szczelipdylatacyjry tawy. Bitumiczry mag zalewove
nalezy uszczelnt polgczenie istnigjcej nawierzchni z nowym kraxmikiem.

5.4. Krawezniki i oporniki

5.4.1. Swiatto kraweznika
Swiatto kraweznikéw betonowych wynosi:
od strony jezdni wynosi 12 cm
na zjazdach zanénie na 2 cm
5.4.2. Niweleta podtna kraveznika
Niweleta podizna kraveznika przedstawiono na profilu podioym i dostosowana jest do kreaizi jezdni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola przed przygbieniem do robét

Przed przyspieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinieresgzié sprawngéé sprz:tu, srodkow
transportu, zasoby sprowadzonych materiatow onag @zynniki zapewniage maliwos¢ prowadzenia rob6t zgodnie
z PZJ.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powirpeowadzé dorazne kontrole wszystkich asortymentow
robét sktadajcych sé na ogélny element. Kontrola obejmadyaowinna zgodn& wykonywanych robét z
dokumentagj projektovy, ustaleniami zawartymi w punkcie 5 ST - "Wykonywearob6t" oraz w zakresie rodzaju
badai i tolerancji wykonania robét podanych w tym purkdCzstotliwos¢ kontroli powinna by uzalezniona od
potrzeb gwarantggych wykonanie rob6t zgodnie z wymaganiami nie zzgjdednak ni przed uptywem kadego
dnia roboczego.

6.3. Kontrola po wykonaniu robét

6.3.1. Kontrola taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodné¢ profilu podtuiznego gérnej powierzchni taw z dokumentagjojektovy.
Profil podheny gérnej powierzchni tawy powinien byggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 0,5 cm na catym odcinku.

b) Wymiary taw
Wymiary faw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nad¢t@ 10 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:

- dla wysokéci = 10 % wysokéci projektowej,
- dla szerokéci tawy + 20 % szerokgxi projektowej.

c¢) Zgodng¢ wymiardéw szerok&i gornej powierzchni taw z dokumentagrojektovy.
Tolerancja wymiaréw szerokoi gornej powierzchni taw z dokumentagjrojektowg wynosi 20 %
szerokdci projektowanej.

d) Roéwnda¢ gornej powierzchni faw.

Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwdch punktach naide 100 m tawy,
trzymetrowej taty brukarskiej.

Przéwit pomiedzy gorm powierzchni fawy i przytazorg tate nie maze przekraczal cm.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunRopuszczalne odchylenie linii taw od projektowaneg
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kierunku nie mge przekracza+ 2 cm na 100 m wykonanej tawy.
6.3.2. Dopuszczalne odchylenia linii krgamikow w planie

Dopuszczalne odchylenie linii kreémikéw w planie od linii projektowanej wynosil cm na kade 100m
ustawionego kragznika.

6.3.3. Dopuszczalne odchylenie niwelety kgamikow

Dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej magzny kravgznika od niwelety projektowanej nie wynost
1 cm na kade 100 m badanego niwelagjiagu kraveznika.

6.3.4. Réwné&t gornej powierzchni kragenikow

Rownd¢ garnej powierzchni kragenikéw sprawdza giprzez przetgenie w dwdch punktach naide 100
m kraweznika trzymetrowej faty brukarskiej. Piarit pomicdzy gorm powierzchm kraweznika i przytazom tata nie
moze przekraczal cm.

6.3.5. Dokfadn& wypetnienia spoin kragznikow

Doktadné¢ wypetnienia spoin badaesina kadych 10 metrach ustawionego krganika. Spoiny musgby¢
wypetnione catkowicie na pejrgtcbokas¢.
Odbiér robét mee by dokonany jeeli wszystkie badania daglavynik pozytywny.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarows kraweznika betonowego jest 1 m.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiér elementdéw ulic dokonywany jest na dasé odbioru rob6t zanikgjych i ulegagcych zakryciu.
Odbiér elementdéw ulic powinien byrzeprowadzony w czasie ugtigviajgcym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanych robét bez hamowania ich ppst

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za m naley przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jgkorobot w oparciu o wynik pomiardw i
bada.

Cena jednostkowa ustawienia 1 m dla kganika i opornika betonowego obejmuje:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,
- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatdw,
- wykonanie szalunku pod tgWwundamentow, dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej ,
- dostarczenie i wbudowanie podsypki cementowskuiwej,
- ustawienie kragznikdw i opornikéw w pionie,
- przygotowanie zaprawy cementowe] i wypetniemeis

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-88/B-04320  Cement. Odbiorcza statystgdamtrola jakéci.

2. PN-68/B-06050  Roboty ziemne budowlane.

3. PN-63/B-06251  Roboty betonoweeibetowe.

4. PN-79/B-06711  Kruszywo mineralne. Piaselbdmnow i zapraw.

5. PN-86/B-06712  Kruszywa mineralne do betonwykiego.

6. PN-80/B-10021  Prefabrykaty budowlane z betd/letody pomiaru cech geometrycznych.

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnggéu. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

8. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda dtohow i zapraw.

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoamie.

10. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdlementy nawierzchni drég, ulic, parkingéwrico
wisk tramweajych. Wspdélne wymagania i badania.
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